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Vorwort

Vorwort
der
Herausgeber

Seit Beginn der 80er Jahre vollzieht sich auf dem
Gebiet der Informationsverarbeitung eine neue
Entwicklung. Die Rechentechnik riickt — bedingt
durch Miniaturisierung und gewachsene Lei-
stungsfahigkeit von Bauelementen und Gerite-
technik — mehr an den Arbeitsplatz heran. Der Da-
tenverarbeitung erschlieBen sich mittels dieser
Mikrorechner, die als Biiro- oder Personalcompu-
ter bezeichnet werden, neue Einsatzgebiete; gleich-
zeitig wichst die Zahl derer, die nun unmittelbar
mit der Rechentechnik in Berithrung kommen. In
diese Entwicklung reiht sich das Konzept des
Kombinates Robotron mit den drei aufeinander
abgestuften Biirocomputern A5110/A5120/ A5130
ein. Eine groBere Stiickzahl dieser Biirocomputer
ist bereits in unserer Volkswirtschaft im Einsatz,
um Prozesse zu rationalisieren, effektiver oder an-
schaulicher zu gestalten. So wie diese Rechner
mehr und mehr ihre Verbreitung finden, so wuchs
in gleichem MaBe das Interesse an Informationen
zu diesen Geriten. Dabei ist zu beriicksichtigen,
daB mit dem Biirocomputer viele Anwender sich
erstmalig mit der Rechentechnik beschiftigen.
Mit dem Erscheinen der ersten Gerite begann die
Redaktion rechentechnik/datenverarbeitung, mit
systematischen Informationen iiber diese neue
DV-Technik dem Anwender Rat und Unterstiit-
zung zu geben. Hard- und Software wurden vor-
gestellt. Erstanwender berichteten von der Ein-
satzvorbereitung und von ihren Nutzererfahrun-
gen in den edv-aspekten und rechentechnik/da-
tenverarbeitung. Diese Hefte waren in kurzer Zeit
vergriffen — die Nachfrage nach ihnen dauert je-
doch unvermindert an.

Verlag und Redaktion entschlossen sich daher
kurzfristig, die wesentlichsten Informationen iiber
Biirocomputer noch einmal in geschlossener
Form herauszubringen. Dabei wurde darauf ge-
achtet, daB die Beitrige fiir diese Broschiire iiber-
arbeitet und aktualisiert wurden. Ferner wurden
auch einige Beitrige neu aufgenommen, mit de-
nen das Wissen iiber den Biirocomputer vervoll-
stindigt wird. Allen Autoren, die uns bei diesem
Vorhaben unterstiitzen, danken wir auf diesem
Weg.

Gegliedert ist die Broschiire in die Abschnitte
Hardware/Software/Anwendererfahrungen  so-
wie in ein kurzes Kapitel fiir Service und Schu-
lung. Zum Kapitel Anwendererfahrungen sei hin-
gewiesen, daB es sich bei den zahlreichen er-
probten Lésungen allein schon aus Griinden des
Umfanges hier nur um eine Auswahl handeln
kann. Ausgewihilt wurden vorzugsweise solche
Beitrige, die der Rationalisierung und Effektivie-
rung des Reproduktionsprozesses dienen.

Wir hoffen, daB die Broschiire ein Ratgeber, Hel-
fer und Qualifizierungsmittel zugleich ist und dar-
iiber hinaus dem Erfahrungsaustausch der zahl-
reichen BC-Nutzer dient.

Franz Loll/Dr. Werner Schulze
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Dezentrale
Datenverarbeitung
und Burocomputer

Dr. Wemer Schulze,
VEB Robotron-Vertrieb Berlin

1. Dezentrale Datenverarbeitung als zeitgemifBe Form
der Informationsverarbeitung

Die Informationsverarbeitung entwickelt sich in Uber-
einstimmung mit objektiven GesetzmiaBigkeiten. Die
Kenntnis der EntwicklungsgesetzmiBigkeiten der In-
formationsverarbeitung gestattet, SchluBfolgerungen
fir die bewuBte Gestaltung ihrer Elemente (Informa-
tionsverarbeitungssysteme, Organisationssysteme) ab-
zuleiten.

Die entscheidende Triebkraft fiir die Entwicklung der
Informationsverarbeitung als Bestandteil der Produk-
tivkrifte ergibt sich aus der dialektischen Wechselwir-
kung zwischen Produktivkriaften und Produktionsver-
héltnissen. Im Rahmen ihrer aktiven Rolle innerhalb
dieses Wechselverhiltnisses bestimmen die Produk-
tionsverhiltnisse maBgeblich die Ziele der Informa-
tionsverarbeitung und ihrer Entwicklung und schaffen
wesentliche Wirkungsbedingungen fiir deren Entwick-
lungsgesetzmiBigkeiten. Fir die nichsten Jahre sind
diese Ziele in den sozialistischen Staaten abzuleiten aus
den Dokumenten der jiingsten Parteitage ihrer kommu-
nistischen Parteien, so auch aus den auf dem X. Partei-
tag der SED getroffenen Aussagen zur Strategie der
6konomischen und gesellschaftlichen Entwicklung in
der DDR /1,2/. Aus dieser Sicht miissen Informations-
verarbeitung und Informationsverarbeitungstechnik so
gestaltet werden, daB sie wesentliche Beitrige liefern
zur weiteren Beschleunigung des wissenschaftlich-tech-
nischen Fortschritts, zur Steigerung der Arbeitsproduk-
tivitait und Erhohung der Effektivitat der Arbeit, zur
besseren Verwertung von Roh- und Brennstoffen, zur
Erh6hung der Erzeugnisqualitdt, zur umfassenden so-
zialistischen Rationalisierung und dazu, daB die erfor-
derliche hohe Leistungssteigerung in der Wirtschaft
vornehmlich durch eine intensiv erweiterte Reproduk-
tion erreicht wird. Diese strategischen Ziele kénnen
von Seiten der Informationsverarbeitung auf vielen We-
gen unterstiitzt werden. Von prinzipieller Bedeutung ist
darunter zweifellos die Schaffung von Maglichkeiten,
durch welche

— eine zunehmend breitere aktive Beteiligung aller
Werktitigen an Leitungs- und Planungsprozessen im
Sinne des demokratischen Zentralismus gesichert
wird,

— die Transparenz der Leistungsprozesse iiber eine Er-
hoéhung der Transparenz der zugehdrigen Informa-
tionsverarbeitungsprozesse verbessert wird,

— die Qualitit der Informationsverarbeitung und Infor-
mationsnutzung erhéht und die den vorhandenen
bzw. abhebbaren Informationen innewohnenden Po-
tenzen moglichst umfassend fiir die Leitung und Pla-
nung gesellschaftlicher Prozesse ausgeschopft wer-
den (Intensivierung der Informationsnutzung im
Sinne von /3/).

Wesentliche Randbedingungen sind dabei einerseits die
Notwendigkeit, Informationsprozesse selbst so ratio-
nell wie moéglich zu gestalten, andererseits die Forde-
rung an die Datenverarbeitungs- und Biiromaschinen-
industrie der DDR und an die Anwender, exportfihige
Lésungen zu schaffen.

Die vorstehend aufgezihlten historisch-konkreten Aus-
pragungen des Wirkens der sozialistischen Produk-
tionsverhiltnisse in der DDR auf die Informationsver-
arbeitung sind ein Element der eingangs erwihnten ob-
jektiven EntwicklungsgesetzmiBigkeiten, denen Infor-
mationsverarbeitung und Informationsverarbeitungssy-
steme gehorchen. Insgesamt spiegeln sich diese En-
wicklungsgesetzmaBigkeiten in der folgenden, an Hand
der Geschichte nachweisbaren Aufeinanderfolge von
Entwicklungsetappen wider /4/:

I Einheit von materieller Produktion und einfachen
Formen der Informationsverarbeitung

[T Trennung der Informationsverarbeitung von der
materiellen Produktion und relative Verselbstindi-
gung; Beginn der eigenstindigen Entwicklung der
Informationsverarbeitung

IIT Herauslésung von Teilfunktionen aus dem einheit-
lichen InformationsverarbeitungsprozeB, relative
Verselbstiandigung und eigenstindige Entwicklung
derselben

IV Re-Integration der entwickelten Teilfunktionen in
einheitliche Informationsverarbeitungsprozesse
héheren Niveaus

V  vielfiltige Wiedereingliederung von Informations-
verarbeitungsprozessen hoéheren Niveaus in die
materielle Produktion.

Beim gegenwirtigen Stand der Produktivkrifte sind fol-

gende Teilfunktionen der Informationsverarbeitung zu

unterscheiden:

— Sammeln und Erfassen von Informationen aus der
objektiven Realitit

— Ubertragen von Informationen

— Speichern von Informationen fiir begrenzte Zeitinter-
valle

— Auswerten von Informationen (Verarbeiten im enge-
ren Sinn, z. B. Verkniipfen)

— Veranlassen von Einwirkungen auf die objektive
Realitat

— Archivieren von Informationen.

Derzeit befindet sich die Informationsverarbeitung in

ihrer Entwicklung am Beginn der Etappe IV.

Fir Informationsverarbeitungssysteme (eingeschlossen

die Informationsverarbeitungstechnik), die sich als ma-

teriell-technische Basis der Informationsverarbeitung in

der Entwicklungsetappe 11 herauszubilden begannen

Dezentrale Datentechnik auf der Leipziger Messe
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Tabelle 1 Erzeugnisprogramm Dezentrale Datentechnik (wesentliche Finalerzeugnisse) des VEB Kombinat Robotron

Erzeugnislinie/Erzeugnis Chiffre Steuerkern mogliche Ausstattung/Anwendungsgebiete
(DDR) (Mikro-
rechner)
Biirocomputer
Biirocomputer AS110 K 1520
Birocomputer A 5120 K 1520 s. nachfolgende Beitrige
Biirocomputer A 5130 K 1520
Datenerfassungs- und Informations-
system A 5220 K 1520 Folienspeicher, '","-Magnetbandgerit,

Datenstation K 8913, V.24,
Erfassung von Massendaten
Datensammel-und-erfassungs-Subsysteme des Anwendungskomplexes A 6422; s. dort
Textsysteme
Elektronisches Schreibsystem A 5310 K 1520 Folienspeicher, Seriendrucker, V.24, IFSS, Tastatur, Bild-
schirm; Dateiverwaltung, Textverarbeitung
Dariiberhinaus kdnnen geritetechnisch und softwareseitig entsprechend konfigurierte Biirocomputer — s. nachfolgende Beitrige —
und Basisrechnersysteme fiir Aufgaben der Textverarbeitung genutzt werden.

Digitalisiersysteme
"Digitalisierarbeitsplatz A 5510 K 1520 Biirocomputer A 5120/A 5130, Digitalisiergerat, Plotter, grafi-
scher Seriendrucker
Basisrechnersysteme
kommerzielles Basisrechnersystem A 6401 K 1620 s. Tabelle 2
kommerzielles Basisrechnersystem A 6402 K 1630 s. Tabelle 2
Datenerfassungs- und Informationssy- s. Tabelle 2; enthilt als Subsysteme das Datensammelsystem
stem DSS 30, das Produktionsdatenerfassungs- und Lenkungssy-

A 6422 K 1630 stem PDLS 30, das Kassensammelsystem KSS
Arbeitsplatz fiir Konstruktion

und Technologie A 6452 K 1630 s. Tabelle 2: Rastersichtgerat, Plotter, Digitalisiergerit; Leiter-
plattenentwurf
Arbeitsplatz fiir Konstruktion
und Technologie A 6454 K 1630 s. Tabelle 2; Rastersichtgerit, Plotter, Digitalisiergerit; CAD-
Aufgaben
Bildverarbeitungssystem A 6471 K 1630 s. Tabelle 2; Grafiksteuereinheit, Farbmonitor, Rollkugelein-
: heit, Arbeitsplatz fiir universelle Bildverarbeitung
Bildverarbeitungssystem A 6472 K 1630 s. Tabelle 2; Displayprozessor, Bildspgicher, Farbmonitor,
Rollkugeleinheit; Bildverarbeitung im Echtzeitbetrieb
Bildverarbeitungssytem A 6473 K 1630 s. Tabelle 2; Dispatcherrechner mit bis zu 4 Arbeitspldtzen A
6472
ProzeBrechnersystem A 6492 K 1630 s. Tabelle 2
Terminals, oem-Erzeugnisse, Sologerite (Beispiele)
Mikrorechner-Entwicklungssystem A 5601 K 1520 Folienspeicher, Kassettenmagnetbandgerit, Lochbandeinheit,
Seriendrucker, Tastatur, Bildschirm; Softwareentwicklung fiir
K 1520
Mikrorechner-Baugruppensortiment K 1520 Baugruppen fiir oem-Einsatz
Kassettenmagnetbandgerit K 5200
Kassettenmagnetbandeinheit K 5221 2 x K 5200
K 5261 2 x K 5200
Festplattenspeicher K 5501
Minifolienspeicher K 5600
K 5601
Folienspeicher K 5602
Minifolienspeichereinheit K 5621 2 x K 5600/K 5601
Folienspeichereinheit K 5665 2 x MF 3200
K 5666 2 x K 5602
Lochbandeinheit K 6200
Seriendrucker K 6311
, K 6312
hochauflésendes Digitalisiergerit K 6401 K 1520
' K 6402
Digitalplotter K 6411 K 1520
K 6418
Monitor K 7221

K 7222
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Tabelle 1 Fortsetzung
Erzeugnislinie/ Erzeugnis Chiffre Steuerkern mégliche Ausstattung/Anwendungsgebiete
(DDR) (Mikro-
rechner)
Farbmonitor K 7225
K 7226
Konzentrator K 8521 K 1520
Multiplexor K 8522 K 1520 32 Kanile
K 8523 K 1520 15 Kanile
Konzentrator K 8561 K 1630
Multiplexor K 8563 K 1630
Bildschirm-Ein/Ausgabegeriit K 8911 K 1520 Bildschirm, Tastatur, Bedieneinheit fir Basisrechnersysteme,
Terminal fiir Nahverkehr
Bildschirmterminal K 8912 K 1520 Bildschirm, Tastatur, V.24; Terminal fiir Fernverkehr
Datenstation K 8913 K 1520 Bildschirm, Tastatur, Seriendrucker, Datenstation im A 5220
Rastersichtgerat K 8917 K 1520 3
Bankschalter- und Sparkassenterminal K 8924 K 1520 Bildschirm, Tastatur, Folienspeicher, Kassettenmagnetbandge-
rit, Drucker, V.24, IFSS
K 8925 K 1520 Kompakigerat
K 8926 K 1520 Zusitzlich Geldkartenperipherie
Platzreservierungsterminal K 8927 K 1520 Bildschirm, Tastatur, Folienspeicher, Drucker, V.24, Kommu-
nikationsperipherie in Platzreservierungssystemen
Universelles Bildschirmterminal K 8931 K 1520 Bildschirm, Tastatur, Minifolienspeicher, Folienspeicher, Kas-

settenmagnetbandgerat, Drucker, V.24, IFSS;
universelles Kommunikationsgerit fiir Basisrechner

und ihre derzeit groBe Bedeutung in der Etappe III er-

langten, gilt folgender Entwicklungszyklus

1. Entwicklung von Informationsverarbeitungssyste-
men fir Teilfunktionen der Informationsverarbei-
tung

2. Integration von Teilfunktionen der Informationsver-
arbeitung in mehrere bzw. alle Teilfunktionen umfas-
sende Informationsverarbeitungssysteme -

3. Spezialisierung der integrierten Informationsverar-
beitungssysteme, Entwicklung von Informationsver-
arbeitungssystemen fiir Teilfunktionen auf hdherem
Niveau.

Zum gegenwirtigen Zeitpunkt befindet sich die Ent-

wicklung der Informationsverarbeitungssysteme am Be-

ginn der Etappe 2.

Der derzeitige Entwicklungsstand von Informationsver-

arbeitung und Informationsverarbeitungssystemen fin-

det in folgenden Erscheinungen seinen konkreten Aus-
druck:

— Aus der Sicht des Nutzers werden arbeitsplatzorien-
tierte Informationssysteme und die Wiedervereini-
gung der Funktionen des Informationsnutzers und
des Betreibers der Informationsverarbeitungstechnik
charakteristisch. '

— Die Organisationssysteme (Orgware im Sinne von
/57) zeichnen sich durch Zusammenfassung (Wieder-
vereinigung) von Organisation der Leitung und Pla-
nung, Organisation der Verbindung zwischen Infor-
mationsverarbeitungs- und Leistungsprozessen, Or-
ganisation der Informationsverarbeitung und der In-
formationssysteme aus.

— Die Geritetechnik wird durch Biiro- bzw. Arbeits-
platzcomputer, Basisrechnersysteme (Kleinrechner-
systeme zur basisnahen Datenverarbeitung), time-
sharing-Systeme und universelle Rechnernetze ge-
pragt.

— Kennzeichnendes Element der Software sind endnut-
zer-orientierte Softwareentwicklungs- und Software-
systeme.

Die genannten Merkmale spiegeln sich zusammenge-
faBt in einer deutlichen Erhéhung des Anteils dezentra-
ler Lésungen auf dem Gebiet der Informationsverarbei-
tung und insbesondere dezentraler Informationsverar-
beitungssysteme wider. (Unter einer zentralisierten
Form der Informationsverarbeitung wird in diesem Bei-
trag die territoriale Konzentration aller oder der we-
sentlichsten Teilfunktionen der Informationsverarbei-
tung verstanden — gegebenenfalls verbunden mit rium-
licher und zeitlicher Trgnnung vom zugrundeliegenden
realen ProzeB — unter einer dezentralen Form die ent-
sprechende Umkehrung.) Wesentlich ist, daB zwischen
zentralisierter und dezentralisierter Informationsverar-
beitung keine ausschlieBende Konkurrenz besteht, son-
dern daB beide Formen eine dialektische Einheit
bilden, daB sie sich ergidnzen. Entscheidungen fiir die
relativen Anteile der einen oder anderen Form im Rah-
men zu gestaltender Informationssysteme sind unter
Beriicksichtigung von Kriterien zu treffen, die aus den
an die Informationsverarbeitung gestellten Anforderun-
gen (s. 0.) abzuleiten sind. Beim gegenwirtigen Ent-
wicklungsstand bieten dezentralisierte Formen der In-
formationsverarbeitung eine Reihe von Mdglichkeiten
“zur Erfiillung dieser Anforderungen, die iiber diejeni-
gen zentralisierter Losungen hinausgehen. Dazu zihlit
beispielsweise die Mdglichkeit der Ausweitung des An-
wendungsgebietes automatisierter Informationsverar-
beitungssysteme auf Leistungsprozesse, fiir welche sol-
che Hilfsmittel bislang aus dkonomischen Griinden
(Kosten) oder aus Griinden der Leistungsfahigkeit (Re-
aktionsfristen) zentraler Systeme nicht nutzbar waren,
ebenso wie die Méglichkeit, breitere Kreise von Werk-
titigen in die aktive Informationsverarbeitung und in
Prozesse der Leitung und Planung einzubeziehen und
an einer Vielzahl von Arbeitsplitzen die Arbeitsinhalte
anzureichern. Erwihnt sei in diesem Zusammenhang
auch der Umstand, daB durch Dezentralisierung viel-
fach rationellere Lésungen in bestehenden Informa-
tionsverarbeitungssystemen gefunden werden kénnen
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(u. a. durch Erhéhung ihrer Zuverlassigkeit und Stabili-
tat, durch Verringerung der Gesamtaufwendungen fiir
die Informationsverarbeitung).
Es gibt folglich gute Griinde, bisherige Konzepte fiir
die Informationsverarbeitung und fiir Informationsver-
arbeitungssysteme zu iiberdenken. Dabei ist zu beach-
ten, daB3 zentralisierte oder dezentralisierte L&sungen
beim aktuellen Stand der Technik_von der Geriteseite
her nicht eindeutig an bestimmte Arten von Datenver-
arbeitungs- und Biiromaschinen gebunden sind: Dezen-
trale Informationsverarbeitungssysteme konnen iiber
den Aufbau von time-sharing-Systemen auch mittels
EDVA der mittleren und héheren Leistungsklasse (z. B.
der EDVA EC 1055/EC 1055 M /6/) gestaltet werden,
wihrend in kleinen Wirtschaftseinheiten durch Einsatz
von Biirocomputern zentrale Informationsverarbei-
tungssysteme realisierbar sind. Dennoch kann nicht
iibersehen werden, daB3 der Durchbruch bei dezentralen
Informationssystemen erst gelungen ist, seitdem im Ge-
folge der Fortschritte auf dem Gebiet der Mikroelektro-
nik die unter dem Sammelbegriff ,dezentrale Daten-
technik“ faBbaren Geritekategorien verfligbar sind.
Der VEB Kombinat Robotron stellte auf den Leipziger
Friihjahrsmessen vorangegangener Jahre Gerite seines
Erzeugnisprogramms ,Dezentrale Rechentechnik" der
Offentlichkeit vor /7, 8/. Dieses Erzeugnisprogramm
umfaBt ein modular aufgebautes, einheitlichen Ent-
wurfs- und Konstruktionsprinzipien gehorchendes und
den Gesichtspunkten einer rationellen Fertigung genii-
gendes Sortiment von aus anwendungstechnischer
Sicht aufeinander abgestimmten Geriten einschlief8lich
Betriebssoftware. Die Finalerzeugnisse des Erzeugnis-
programms lassen sich folgenden Gruppen zuordnen:
— Biirocomputer
— Basisrechnersysteme
— Textverarbeitungssysteme
— Datenkommunikationsgerite (Terminals, Multiple-
xer, Konzentratoren)
— Datenerfassungssysteme.

2. Der Einsatz von Biirocomputern zur dezentralen
Datenverarbeitung '

In den letzten Jahren hat der Terminus , Biirocompu-
ter* zunehmend Verbreitung gefunden. Mit diesem Be-
griff werden elektronische Hilfsmittel zur Informations-
verarbeitung bezeichnet, die sich aus anwendungstech-
nischer Sicht im wesentlichen durch folgende Merk-
male auszeichnen:

— Die Gerite sind arbeitsplatzorientiert. IThre Nutzung
wird in den Arbeitsablauf der Bearbeitung von Vor-
gingen (Transaktionen) unmittelbar integriert.

— Die Gerite sind so konfigurierbar ( Verarbeitungsein-
heit, Speicher, Eingabe-/Ausgancperipherie), daB
unterschiedliche Aufgaben der I atenverarbeitung
auf rationelle Weise transaktionsorientiert im Dialog
geldst werden kdnnen.

— In der Regel werden die Gerite als Einzelnutzersy-
steme eingesetzt, nur in Ausnahmefillen als Mehr-
nutzersysteme fiir eine geringe Anzahl von Nutzern.

— Die Gerite lassen sich autonom betreiben. Im Be-
darfsfall kann jedoch direkt oder indirekt (iiber ma-
schinenlesbare Datentriger) eine Kopplung zu hier-
archisch iibergeordneten bzw. auch zu gleichgeord-
neten Datenverarbeitungsgeriten hergestellt werden.

— Die Gerite sind von Endnutzer programmierbar.

Tabelle 2 Periphere Geriite (Grundspektrum) fiir Basisrechner-
systeme

Gerit Chiffre
Bedienkomplex, bestehend aus
— Bildschirm-Eingabe/Ausgabegerit K 8911
— Folienspeichereinheit K 5665 oder
Minifolienspeichereinheit K 5621 oder
Kassettenmagnetbandeinheit K 5261
— Seriendrucker r 1157 oder
Seriendrucker r 1156 oder
Seriendrucker r 1152
Kassettenplattenspeicher CM 5400
CM 5401
K 5501
Festplattenspeicher CM 5300
Magnetbandspeicher CM 5303
Folienspeichereinheit - K 5665
Minifolienspeichereinheit K 5621
Lochbandeinheit K 6200
Seriendrucker r 1157
r 1156
r 1152
K 6311
K 6312
Paralleldrucker VT 27065
ProzeBeingabe-/ausgabecinheit URSADAT 5000

(nur fiir ProzeBrechnersysteme)

Mit diesen Eigenschaften kénnen Biirocomputer in ei-
ner Vielzahl von Anwendungsgebieten als Rationalisie-
rungsmittel fiir die Informationsverarbeitung verwen-
det werden, sowohl fiir ,klassische* Aufgaben aus
Rechnungsfiihrung und Statistik (Lohnrechnung, Mate-
rialrechnung, Finanzbuchhaltung im weitesten Sinn
usw.) und fiir echtzeitnahe Informationsverarbeitungs-
aufgaben zur Steuerung von Leistungsprozessen (z. B.
Lagerverwaltung) als auch fiir wissenschaftlich-techni-
sche und 6konomisch-mathematische Rechnungen. Be-
sonders gut geeignet sind Biirocomputer fiir die (ar-
beitsplatzbezogene) Verwaltung von Informationsbe-
stinden und Textverarbeitung (beispielsweise in For-
schung und Entwicklung, in der Technologie). Grenzen
fiir den Einsatz von Biirocomputern ergeben sich im
wesentlichen aus dem Umfang der zu manipulierenden
Informationen (und hier vorrangig aus Umfang und Art
der Mensch-Maschine-Kommunikation), erst in zweiter
Linie aus Anforderungen an die Verarbeitungsge-
schwindigkeit der einzusetzenden Rechenhilfsmittel.
Zum Erzeugnisprogramm ,Dezentrale Datentechnik*
des Kombinats Robotron gehéren zum Redaktions-
schluB dieser Publikation die Biirocomputer A 5110,
A 5120 und A 5130 (siehe die nachfolgenden Beitrige).
Sie bilden eine gute geritetechnische Voraussetzung fiir
die Gestaltung von Informationsverarbeitung und In-
formationsverarbeitungssystémen entsprechend den im
Abschnitt 1 des vorliegenden Beitrages abgeleiteten
Orientierungen. Zur Umsetzung dieser geratetechni-
schen Voraussetzungen in die Realitit der Informa-
tionsverarbeitung bedarf es jedoch erginzender Lei-
stungen auf Seiten der Nutzer.

Bei der Einsatzvorbereitung fiir Bliirocomputer besteht
weitgehende Analogie zur Einsatzvorbereitung von Da-
tenverarbeitungsanlagen und Kleinrechnern. Sie mufB
ausgehen von einer Analyse der Informationsverarbei-



Dezentrale Datentechnik

9

tungsaufgaben in Relation zu den zugrundeliegenden
Leistungsprozessen. Schwerpunkte einer solchen Ana-
lyse sind neben der Ermittlung des Datenaufkommens
und der Art und der Fristen auszufiihrender Verarbei-
tungsschritte die Untersuchung der vorhandenen L&-
sung auf dem Gebiet der Informationsverarbeitung so-
wie die Einordnung in iiber- und nebengeordnete Infor-
mationsverarbeitungsprozesse unter Beriicksichtigung
territorialer Gesichtspunkte. Erst im Ergebnis einer sol-
chen Analyse kénnen Entscheidungen zur konkreten
Form der Informationsverarbeitung und zur einzuset-
zenden Geritetechnik getroffen werden.

In der weiteren Einsatzvorbereitung von Biirocompu-
tern sind parallel folgende Aufgabenkomplexe zu 16-
sen:

— Gestaltung des Organisationssystems

— Entwicklung des Softwaresystems

— Vorbereitung des Endnutzers.

Inhalt der Gestaltung des Organisationssystems ist die
Festlegung und Dokumentierung der Informations-
fliisse und Organisationsabldufe innerhalb des Infor-
mationssystems und zwischen Leistungs--und Informa-
tionsprozeB mit dem Ziel, die fiir die Leitung und Pla-
nung der Leistungsprozesse erforderliche Informations-
gewinnung und -bereitstellung sowie Nutzung und Um-
setzung der Verarbeitungsergebnisse unter den Bedin-
gungen der dezentralen Datenverarbeitung zu sichern.

Auf dem Gebiet der Software wird vom Kombinat Ro-
botron fiir die Birocomputer A 5100 umfangreiche Un-
terstiitzung geboten. Dazu gehoren im einzelnen die Be-
triebssysteme SIOS 1526, BROS, UDOS und SCP so-
wie Hilfsmittel fiir die Entwicklung von Applikations-
software in Form von Compilern/Interpretern fiir die
hoheren Programmiersprachen COBOL, BASIC und
PASCAL und in Form einer auf die Biirocomputer aus-
gerichteten POS-Technologie (s. die nachfolgenden
Beitrige). Die angebotene Softwareunterstiitzung um-
faBt ferner Applikationssoftware und zwar als gruppen-
spezifische Software (Applikationsmodule fiir wieder-
kehrende, bei Anwendergruppen typische Teilprobleme
der Informationsverarbeitung) und fiir die Einsatzfille
mit hohem Wiederholungsgrad dedizierte, geschlossene
Programmpakete. Aufgabe des Anwenders ist es, die
bereitgestellten Hilfsmittel zu nutzen und ein fiir ihn
giinstiges Softwaresystem zu gestalten.

Besonders groBe Aufmerksamkeit ist der unmittelbaren
Vorbereitung der Endnutzer zu widmen. Da dezentrale
Informationsverarbeitungssysteme sowohl im Gestal-
tungsprozeB als auch im Betrieb weitgehend von den
Endnutzern getragen werden miissen, ist deren Qualifi-
zierung und ideologisché Vorbereitung in den Mittel-
punkt der entsprechenden MaBBnahmen zu stellen. Der
Geriitehersteller kann an dieser Stelle nur die Ausbil-
dung fiir die Geritebedienung und fiir die Nutzung der
von ihm angebotenen Softwareunterstiitzung (s. o.)
iibernehmen. Damit verbleibt ein weites Betitigungs-
feld fir Weiterbildungseinrichtungen der unterschied-
lichsten Art: Betriebsakademien, Kammer der Technik’
aber auch Hoch- und Fachschulen im postgradualen
Studium fiir allgemeine anwendungstechnische Pro-
bleme des Einsatzes von Biirocomputern.

Die Lésung vorstehend genannter Aufgaben ist im Zu-
sammenhang mit dem Einsatz von Biirocomputern not-
wendig und wichtig. AbschlieBend sei aber nochmals
ausdriicklich darauf hingewiesen, daB Biirocomputer
neben beispielsweise Basisrechnersystemen (wie sie un-
ter der Chiffre A 6400 vom Kombinat Robotron ange-
boten werden) nur eine Art von Geritetechnik zur Rea-

lisierung dezentraler Informationsverarbeitung sind.
Unabhingig davon, welche Geritetechnik im konkre-
ten Fall als die giinstigste auszuwahlen ist, ist der
schrittweise Ubergang zu einer wesentlich stirkeren
Dezentralisierung als qualitativ neuer Entwicklungs-
etappe der Informationsverarbeitung in der DDR und
in anderen sozialistischen Staaten das charakteristische
Merkmal der Entwicklung auf diesem Gebiet in den
80er Jahren. Nur so kdnnen von der Informationsverar-
beitung die notwendigen Voraussetzungen fiir die zwin-
gend erforderliche Leistungsentwicklung in allen gesell-
schaftlichen Bereichen geschaffen werden. Aus diesem

-Fakt ist die Grundorientierung der Entwicklung der

Anwendertechnik insgesamt abzuleiten.
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K 1520 als
rechentechnische Basis
fur Birocomputer

Reinhard Donath
VEB Robotron-Vertrieb Berlin

Der VEB Kombinat Robotron stelite mit dem Mikrorech-
ner-Baugruppensortiment robotron K 1520 (im folgenden
MR K 1520) eine leistungsfiihige Neuentwicklung auf
dem Gebiet der Mikrorechentechnik vor, welche eine wirt-
schaftliche Anwendung gewdhrleistet. Das MR K 1520
besteht aus einem Sortiment von aufeinander abgestimm-
ten gerdtetechnischen Baugruppen und Systemunterla-
gen, die entsprechend den zu losenden Aufgaben beliebig
ausgewdhlt werden kénnen.

Die konstruktiv und funktionell abgestimmten Baugrup-
pen sind sowohl fiir den Einbau in Gerdte als auch fiir
den Aufbau eigensiindiger Mikrorechnersysteme geeig-
net. Sie werden durch die AnschluBméglichkeiten spezifi
scher peripherer Geriite ergdinzt, zu denen Lochbandleser
und -stanzer, Kassettenmagnetbandgerite, Bediendruk-
ker u.a. gehoren. Innerhalb des Erzeugnisprogramms
«Dezentrale Datentechnik* des VEB Kombinat Robotron
bilden zentrale Verarbeitungseinheiten des MR K 1520
u.a. das einheitliche Kernstiick der Biirocomputerlinie

A 5100(A 5110, A 5120, A 5130). Die Vielzahl unter-
schiedlicher Peripherie- Baugruppen erlaubt die anwen-
dungsgerechte Konfigurierbarkeit der einzusetzenden Ge-
rdte. Unter der Regie eines Betriebssystems werden das
Zusammenwirken der einzelnen Baugruppen, das Abar-
beiten der Anwendungsprogramme und der Dialog des
Gerdtes mit dem Bediener realisiert.

1. Systemgestaltung

1.1. Prinzipien der Systemgestaltung und Hinweise
zur Konfigurierung

Zur Geritetechnik des MR K 1520 gehért ein Sortiment
logisch-funktioneller Einheiten, die auf separaten
Steckeinheiten (bestiickte Leiterplatten im EGS-Format
170x215 mm) untergebracht sind. Steckeinheitenein-
sdtze dienen zur Aufnahme der Steckeinheiten. Die lo-
gisch-funktionellen Einheiten sind in ihrer Betriebs-
weise fiir Dauerbetrieb ausgelegt und mit direkten oder
indirekten Bussteckverbindern ausgeriistet. Der An-
schluB peripherer Gerite erfolgt iiber indirekte Steck-
verbinder auf den entsprechenden Anschlufisteuerein-
heiten.

Prinzipiell sind die Biirocomputer A 5100 in der Weise
aufgebaut, daB an den gemeinsamen Systembus diejeni-
gen Baugruppen angeschlossen werden, die fiir den
vorgesehenen Einsatz des Biirocomputers benétigt wer-
den (Abb. 1). Dazu gehéren die zentrale Verarbeitungs-
einheit, Speicherbaugruppen unterschiedlicher Kapazi-
tit und Leistungseigenschaften sowie Anschlufisteuer-
einheiten fir Drucker, Bildschirme, Dateniibertragung
auf die verschiedenen externen Datentriger bzw. Da-
tenspeicher. Fiir den AnschluB dieser Systemkompo-
nenten an den Systembus steht — entsprechend der Lei-
stungsfahigkeit der verschiedenen Modelle der Biiro-
computer — eine gestaffelte Anzahl von Steckeinheiten-

platzen zur Verfiigung. Bei der Konfigurierung eines
Biirocomputers ist zunichst eine arbeitsfiahige Version
mit zentraler Verarbeitungseinheit, Baugruppen zur Da-
tenein- und Datenausgabe sowie ausreichend groBer
Hauptspeicherkapazitit herzustellen. Die restlichen
Steckpliatze am Systembus konnen entsprechend den
Anwenderwiinschen mit weiteren Speicherschaltkreisen
und/oder AnschluBlsteuereinheiten fiir weitere peri-
phere Gerite belegt werden. Diese Konzeption gestat-
tet eine hohe Variabilitidt der Konfiguration der Biiro-
computer A 5100.

1.2. Technische Spezifikation der verwendeten Bau-
und Funktionsgruppen

1.2.1. Zentrale Recheneinheiten K 2525, K 2526

Die zentralen Recheneinheiten (ZRE) K 2525 bzw.
K 2526 gehoren zu den Kernbaugruppen des MR
K 1520 und werden in den Gerdten A 5100 genutzt.
Alle ZRE bauen auf dem Mikroprozessor U 880 D auf
(Tab. 1).

Die ZRE K 2525 kann an das realisierte K-1520-Bussy-
stem angeschlossen werden, das Daten-, AdreB- und
Steuersignale umfaBt. Weiterhin verarbeitet sie Daten
aus dem Speicher oder von peripheren Gerdten und or-
ganisiert den Datentransport zum Speicher und zu den
AnschluBsteuereinheiten. Daher wird die Arbeitsweise
der ZRE durch das im Speicher des K 1520 enthaltene
Programm bestimmt. Der Zihler/Zeitgeber kann zur
Echtzeit-Verarbeitung Unterbrechungen veranlassen
und so die ZRE entlasten. Neben dem auf der Steckein-
heit vorgesehenen PROM kann iiber einen griffseitig
angeordneten Steckverbinder eine PROM-Kassette an-
geschlossen werden.

Die ZRE K 2525 umfaf3t neben dem Mikroprozessor ei-
nen Speicher (PROM), den Zahler/Zeitgeber (CTC),
die AnschluBelektronik fiir eine PROM-Kassette, die
AnschluBelektronik fiir eine alpha-numerische Klein-
anzeige sowie den quarzstabilisierten Taktgenerator
und die Riicksetzschaltung.

Tab.1 Kenndaten des Mikroprozessors U 880 D

Schaltkreistyp U 880 D (n-Kanal-MOS)

| Byte (8 Bit), parallel
1,2, 3,4 Byte
| oder 2 Byte

Verarbeitungsbreite

Befehlslange

Datenwortlange

Befehlsanzahl 158 Basisbefehle

Adressierungsraum 64 K Byte, erweiterbar

E/A-AnschluBbereich 256 Ein-/ 256 Ausgabeadressen,
erweiterbar

Unterbrechungsarten  maskierte Unterbrechung, drei ver-
schiedene Behandlungsmodi
nichtmaskierte Unterbrechung

Wartesteuerung vorhanden

Refreshsteuerung vorhanden

AnschluBpegel alle Anschliisse sind TTL-kompatibel

Befehlszykluszeit 1,6 us

Systemtaktzyklen 407ns £ 0,1 %

Die ZRE K 2526 ist ebenfalls an das realisierte Bus-Sy-
stem des MR K 1520 als zentrale Baugruppe anschlies3-
bar.

Diese ZRE-Variante beriicksichtigt die Forderungen
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nach hoher Leistungsfahigkeit, insbesondere bei der Si- — getrennte Bereitstellung
multanarbeit mehrerer - Eingabe-/Ausgabe-Einheiten von AB-Signalen
(E/A-Einheiten). )
Sie weist folgende Hauptmerkmale auf: ) Speicher (PROM)
e Doppelprozessor zur Steuerung der Simultanarbeit Kapazitit 8 K Byte PROM, abriistbar

der Peripherie (programmgesteuerter DM A4 anal)

e programmierbarer Speicherschutz

@ abschaltbarer Lade-ROM

® zentraler Zeitgeber (Zihler)

e TastaturanschluB3

o-Zentrale Baugruppensteuerung und Sondersignal-E/
A-Tor, einschlieBlich Bildschirmaufruf durch den
Parallel-E/A-Baustein PIO

o universelles E/A-Tor

o Speicher- und E/A-Schutz

Ziahler/Zeitgeber (CTC)

Betriebsarten 1. Zdhler
2. Zeitgeber, programmierbar
Anzahl der Kanile 4
Adressierung fest
Adressen 0080, ... 0083y
Betriebsart Zeitgeber  Anzahl der erzeugbaren
Intervalle

programmierbar:

(16 ... 256).t,,

t, = Systemtaktzykluszeit
Zihlerbereich programmierbar
I ... 256 externe Ereignisse,
durch Reihenschaltung von

4 Kanilen erweiterbar

auf 256 externe Ereignisse

Betriebsart Zihler

Parallel Ein-/Ausgabeinterface (PIO)
Anzahl der Ports 2 bidirektionale

Interfacekanile
Adressierung fest
Adressen 0084,, ... 00874
Betriebsarten 4

Anschluf} fir PROM-Kassette

Kapazitit max. 8 K Byte

Adressierung fest

Adressen E 088, ... FFFFy

Speicherselektion in Bereichen zu | K Byte
vorhanden

Datenbereich 1 Byte

Datenbusentkopplung vorhanden

AnschluB fiir alpha-numerische Kleinanzeige

Prinzip Nutzung von Refresh-Zyklen

zur Dateniibertragung

— Bereitstellung des 4fachen
Systemtaktes

— externe Steuerung von
Steuer- und Adre3bus

vorbereitete
Funktionen:

in Stufen zu 1 K Byte

Adressierung fest
1. PROM 6006, ... 83FF,
2. PROM 0408, ... 97FF,
3. PROM 0800y ... OBFF,
8. PROM IC@8y ... 1FFFy

1.2.2. Halbleiterspeicher

Die Adressierung des Speichers innerhalb der Biiro-
computer A 5100 erfolgt iiber 16 AdreBbits. Daher
kann ein Speicher von max. 64 K Byte wahlifrei adres-
siert werden. Die Aufrufbreite betrigt 8 Bit.

Folgende Speichermoduln kénnen beliebig und mehr-
fach im Rahmen der freien Steckeinheitenplitze (und
selbstverstindlich des AdreSraumes) am Systembus
eingesetzt werden:

OPS K 3520 statischer Schreib-Lese-Speicher (4
K Byte)

PFS K 3820 programmierbarer Festwertspeicher
(16 K Byte)

OPS K 3521 statischer Schreib-Lese-Speicher (4
K Byte)

OPS K 3525 dynamischer Schreib-Lese-Speicher
(16 K Byte)

OPS K 3526.10  dynamischer Schreib-Lese-Speicher
(64 K Byte)

OPS K 3526.30  dynamischer Schreib-Lese-Speicher
(48 K Byte)

OFS K 3526 Operativ-/Festwertspeicher, dyn.
RAM (48 K Byte)

OPS K 3822.02 Operativspeicher PROM (16 K Byte)

Allen Speichermoduln kénnen — entsprechend dem
Speichervolumen — iiber Codiereinrichtungen auf den
Steckeinheiten wahlfrei zusammenhingende AdreBbe-
reiche zugeordnet werden, wobet die Speicheranfangs-
adressen durch 4 K teilbare Werte annehmen. Damit ist
es moglich, geschlossene Speicherfelder zu erzielen und
sie den Erfordernissen der Programmsysteme anzupas-
sen.

Die Speichersteckeinheiten werden ein- und ausgangs-
seitig auf den Bus parallelgeschaltet. Damit ergibt sich
eine steckplatzunabhingige Einsatzméglichkeit der
Speichersteckeinheiten.

Technische Daten einiger Halbleiterspeicher (siche
dazu Seite 10):
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OPS K 3520

Der Schreib-Lese-Speicher OPS K 3520 dient zur Spei-
cherung aller variablen Daten wihrend des Programm-
ablaufs im Mikrorechner K 1520.

Speicherkapazitit 4 K Byte zu je 8 Bit
(Matrix von 4 x 8 Speicher-
chips)
Schaltkreistyp U 202 (1 K x 1 Bit, n-MOS)
Zugriffszeit < 530 ns
Betriebsarten Lesen oder Schreiben als abge-

schlossene Zyklen in beliebi-
ger Reihenfolge

Information geht bei Abschal-
ten der Betriebsspannung ver-
loren. Der Datenerhalt ist
prinzipiell méglich, wenn im
Ruhestand des Speichers eine
gestiitzte Spannung von auflen
zugefiihrt wird.

Datenerhalt

PFS K 3820

Der programmierbare Festwertspeicher PFS K 3820
dient der Speicherung von Festdaten fiir nichtvariable
Programme u. 4. Die EPROM-Schaltkreise sind iiber
24polige DTL-Steckfassungen auf der Steckeinheit kon-
taktiert. Das Beschreiben der EPROM-Schaltkreise er-
folgt auBerhalb der Steckeinheit auf einer sogenannten
Programmiereinrichtung. Eine Anderung der ROM-
Leseinformation ist durch Austausch oder Reprogram-
mierung der EPROM jederzeit méglich.

Speicherkapazitit 16 K Byte zu je 8 Bit

Schaltkreistyp U 555 (1 K x 8 Bit, n-MOS)

Zugriffszeit < 530 ns

Betriebsarten Lesen als abgeschlossener Zy-
klus

Datenerhalt energieunabhingige Speiche-
rung von Festdaten

OPS K 3521

Der Schreib-Lese-Speicher (Operativspeicher) OPS
K 3521 dient zur Speicherung variabler Daten, die auch
nach Programmunterbrechung durch Netzabschaltung
des Rechners fiir die weitere Programmabarbeitung un-
verindert erhalten bleiben miissen. Der OPS K 3521 be-
inhaltet einen 4 K Byte groBen statischen Halbleiter-
speicher (CMOS-RAM) mit den zur Stitzung der Spei-
cherbetriebsspannung gehdérenden Schaltungen ein-
schlieBlich der Stiitzspannungsquelle.

Speicherkapazitat 4 K Byte zu je 8 Bit
(Matrix von 4 X 8 Speicher-
chips)

Schaltkreistyp Q270/Q 271
1 K x 1 Bit, CMOS

Zugriffszeit < 530ns

Betriebsarten Lesen oder Schreiben als abge-
schlossene Zyklen in beliebi-
ger Reihenfolge

Datenerhalt Durch steckeinheiteninterne

Stiitzung der Betriebsspan-
nung fiir die Speicherschalt-
kreise mittels gepufferter NK-
Akkumulatoren wird der Da-
tenerhalt bei Abschaltung der
externen Betriebsspannung ge-
wihrleistet.

Datenhaltezeit = 200 h (ab-

hingig von der Umgebungs-
temperatur)
Reihenschaltung von drei NK-
Knopfzellen je 1,2 V und 0,255
mA/h;
Type KBL 0,225 von VEB
GLZ nach TGL 22 807 und
Qualitatsvereinbarung
Stiitzspannungsiiberwa- Eine Kontrollschaltung bewer-
chung tet den Spannungszustand der
Batterie unmittelbar vor dem
Zuschalten der Systemspan-
nungen und speichert das Aus-
werteergebnis ab. Im Betriebs-
zustand kann die Aussage
~Stiitzspannung war grofer
bzw. gleich oder kleiner als die
minimale Schlafspannung der
Speicherschaltkreise* als An-
zeige auf der Steckeinheit oder
logisch auf dem Bus ausgewer-
tet werden.
LED-Anzeige ..ein" bzw.
~Bussignal SUE=H" ent-
spricht der Aussage ,,Datener-
halt war gewihrleistet".

Stiitzspannungsquelle

OPS K 3525

Der OPS K 3525 wird im MR K 1520 als Operativspei-
cher (dynamischer Schreib-Lese-Speicher) eingesetzt.
Dieser Speichertyp gestattet das kostengiinstige und
platzsparende Realisieren von kapazititsmiflig groBen
Operativspeichern.

16 K Byte zu je 8 Bit
(Matrix von 4 x 8 Speicher-
chips)
vorgesehene Abriistvarianten:
12 K Byte

8 K Byte
K 565 RU1 (4 K x 1 Bit, dyna-
mischer RAM, n-MOS)
<350 ns.
Lesen oder Schreiben als abge-
schlossene Zyklen in beliebi-
ger Reihenfolge. Information
geht bei Abschaltung der Be-
triebsspannung verloren. Im
Betriebszustand muB durch
geeignete Ansteuerung des
Speichers (Refresh-Ansteue-
rung) jede Speicherzelle der
Steckeinheit im Abstand < 2 ms
regeneriert werden.
Diese Refresh-Ansteuerung
des Speichers iibernimmt
im MR K 1520 u.a. die
ZRE.

Speicherkapazitit

Schaltkreistyp

Zugriffszeit
Betriebsarten

1.2.3. Anschlufisteuerungen

ADS K 6028 Anschlufisteuerung Drucker

Beim Einsatz der Biirocomputer A 5120/A 5130 als Da-
tenendeinrichtung iibernimmt die Steckeinheit ADS
K 6028 die Anpassung des parallel arbeitenden Busses
an die serielle Schnittstelle CCITT-V.24 bzw. IFSS. Da-
mit ist zusammen mit dem physischen und logischen
Modul des Betriebssystems dieser Anlagen DFU-Arbeit
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Tab. 2 Die weseatlichsten Mikrorechnerbaugruppen der Biirocomputer A 5100

Benen- Chiffre Einsatz im Modell
nung
AS110 AS5120 ASI130
ZRE  Zentrale Recheneinheit mit AnschluBelektronik fiir PROM-Kassette
- EPROM 1| K Byte geldtet K 2525 S¥* - -
- EPROM 1 K Byte steckbar
[Urlader] K 2525.10 W - -
ZRE  Zentrale Recheneinheit
(Doppelprozessor) K 2526 - S S
OPS  Operativspeicher 4 K Byte
statisch RAM mit Datenerhalt K 3521 w w w
OPS Operativspeicher 16 K Byte
dynamisch RAM ohne Datenerhalt K 3525 w w w
OPS  Operativspeicher 64 K Byte dynamisch RAM K 3526.10 - S S
OPS  Operativspeicher 48 K Byte dynamisch RAM K 3526.30 - w w
OFS  Operativ-/Festwertspeicher 48 K Byte dynamisch RAM K 3526 - w w
OPS Opcrativspeichér 4 K Byte
statisch RAM ohne Datenerhalt K 3520 w w w
OPS  Operativspeicher 16 K Byte PROM K 3822.02 - w w
PFS Festwertspeicher 16 K Byte PROM (U 555) K 3820 w w w
KT Komplettastaturen K 7606 S w w
K 7604 - w w
K 7636.51 - S. w
K 7636.41 - w S
ABS  AnschluBisteuerung fiir Bild- .
schirmanzeige
(bei A S110K 7023) K 7025 - w w
K 7023.01 w S w
K 7024.30 - w S
ADS  Anschlufisteuerung
Drucker + Datenferniibertragung (V.24)
Drucker + Datenferniibertragung (IFSS) K6028 - w w
- Datenferniibertragung (V.24) -
- Datenferniibertragung (IFSS)
ATD  AnschluBisteuerung, Drucker,
Tastatur und alpha-nume-
rische Kleinanzeige K 7026 S - -
AFS  AnschluBsteuerung Folien-
speicher (bei A 5110 K 5121) K 5125 S w
Folienspeicher MOM MF 3200
l. Laufwerk S -
Folienspeicher MOM MF 3200
2. Laufwerk
Folienspeicher MOM MF 3200
3. Laufwerk -
Folienspeicher MOM MF 3200
4. Laufwerk - -
AFS AnschluBsteuerung Folien-
speicher max. 1-4 Lauf-
werke (MF 6400, MF 3200,
MFS K 5600) T K5122 - w w
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Tabelle 2 Fortsetzung

Benen- Chiffre Einsatz im Modell
nung
AS5110 AS120 ASI130

AKB  AnschluBisteuerung KMBG K 5020 w w w
AMF  AnschluBsteuerung Minifo-

lienspeicher 5,25",

1-4 Laufwerke K 5600.00

oder MF 3200 K 5120 w S w
ALB  AnschluBsteuerung Lochband-

einheit K 6025 - - w

— LBE (LBS 1215/LBL 1210-0337) K 6200 - - w
AMK AnschluBsteuerung fiir Ma-

gnetkontensystem MKS 512 K 6029 w - -
ASS  AnschluBsteuerung Datenfern-

iibertragung/Drucker K 8025 - w w

- K 8025.50 2 Drucker, V.24, IFSS

- K 8025.60 2 Drucker, V.24

- K 8025.70 2 Drucker, IFSS

- K 8025.80 2 Drucker )
ASV  AnschluBsteuerung fiir Gerite

mit V.24-Interface K 8021 w - -
STM  Stromversorgungsmodul

SOW/ISV K 0361.10

100W/ 5V K 0362.03

100 W/12V K 0362.08

100 W/24 V K 0362.13

150 W/ §V K 0363.03

25W/ 5V K 0360.03

150 W/12V K 0363.08

150 W/24 'V ) K 0363.13
STZ Siromversorgungszusatz 25 W/5 V, 25 W/12 V K 0367
S Standard
W¥* Wahlweise
mit allen Geriten mdglich, welche die gleiche Schnitt- Ferniibertragungsanschluf V.24 nach CCITT
stelle und Prozedur erfiillen. !
Neben der fiir die DFU-Arbeit notwendigen Elektronik Ubertragungs- asvnchron <h
kann sich auf der Steckeinheit zusitzlich die Steuerung ve rfahregn & ynchro synchron
zur Druckerausgabe befinden. Deshalb ergeben sich,
elnttstprechenq ¢:en Erfordernissen, verschiedene Aus- Ubertragungs- max. 1200 Bit/s  max. 9600 Bit/s
Stattungsvananten. eschwindigkeit in standardi- in standardisierten
— DFU (Schnittstelle V.24) + Druckeradapter 8 g iienen Stufen) (Stufen)
— DFU (Schnittstelle IFSS) + Druckeradapter Betriebsart halbduplex
— DFU (Schnittstelle V.24) Prozeduren analog AP 62/62  analoy BSC

— DFU (Schnittstelle IFSS)

Druckwerk 1152 132 Druckstellen
Einzelblattverarbeitung

Druckwerk 1152 210 Druckstellen
Einzelblattverarbeitung

Druckwerk 1157 210 Druckstellen
Einzelblattverarbeitung

Nahanschlup IFSS nach SKR

Ubertragungs- 9600 Bit/s (bei 500m Entfernung)

geschwindig-

keit

Prozedur analog AP 62/64

Der AnschluB IFSS gestattet die Ankopplung des End-
gerétes an die Rechner des ESER oder SKR im Nahbe-
reich ohne zusitzliche Ubertragungstechnik.

Fiir die Ferniibertragung wird der Datenaustausch des
Endgerites und der EDVA erst durch den Einsatz wei-
terer Technik (Modem, Leitungskonzentrator) gewihr-
leistet. .

ATD K 7026

Die Anschluf3steuereinheit ATD K 7026 dient zum An-
schlul des Seriendruckers robotron 1152, einer Ein-
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heitstastatur (K 7604 — K 7606) und der alphanumeri-
schen Kleinanzeige ANK K 7521. ’
Der Datenaustausch zwischen der Anschluf3steuerung
erfolgt
o fiir den Druckeranschluf}
interruptgesteuert iiber einen programmierbaren Par-
allel-Ein/Ausgabe-Interfacebaustein U 855
o fiir den TastaturanschluBl
— mittels Interrupt (ausgeldst von Zeitgeberbaustein
U 857 der ZRE, gesteuert durch das/UINT-Signal
der Tastatur) oder
— durch zyklisches Abfragen eines Giiltigkeitssig-
nals, welches von der Tastatur iiber den Universal-
bus UB@G — UB7 bereitgestellt wird.
o fiir den Anschluf3 der ANK
durch transparenten DMA-Betrieb zwischen iiber
Briicken festlegbaren RAM-Bereich und Anzeige-
steuerung.

ABS K 7025 AnschluBsteuerung fiir Bildschirmanzeige

Uber die AnschluBsteuerung ABS K 7025 kénnen Mo-
nitore der Typen
— Bildschirmanzeigeeinheit K 7221

(16 X 64 = 1024 Zeichen) und
— Bildschirmanzeigeeinheit K 7222

(24 x 80 = 1920 Zeichen)
am Systembus MR K 1520 betrieben werden.
Die Erzeugung des Schirmbildes auf dem an die ABS
angeschlossenen Monitor erfolgt nach dem Fernseh-
prinzip, d.h. ein Schreibstrahl wird mit einer hohen Ho-
rizontalfrequenz und einer niedrigeren Vertikalfre-
quenz iiber den Bildschirm abgelenkt und dabei punkt-
weise entsprechend der darzustellenden Information in
seiner Intensitit gesteuert.

ABS K 7023/ABS K 7023.01 Anschlufisteuerung
fur Bildschirmanzeige

Mit Hilfe der AnschluBsteuerung ABS K 7023 kdénnen
Monitore der Typen

K 7221.10 (Einbaugerit, | Helligkeitsstufe)

K 7221.21 (Auftischgerit, | Helligkeitsstufe)

und mit der Anschluf3steuerung ABS K 7023.01 Moni-
tore der Typen

K 7221.11 (Einbaugerit, 2 Helligkeitsstufen)

K 7221.21 (Auftischgerat, 2 Helligkeitsstufen)

am Systembus des MR K 1520 betrieben werden.

Die Steckeinheit enthilt einen Bildinhaltsspeicher mit
der Kapazitit von | K Byte, einen programmierbaren
Zeichengenerator und die zur Erzeugung des Schirm-
bildes im Format 16 Zeilen a 64 Zeichen erforderliche
Steuerlogik.

Im Zeichengenerator kdnnen beim Typ ABS K 7023 im
Rasterfeld von 8 X 16 Bildpunkten max. 128, beim Typ
ABS K 7023.01 max. 116 alphanumerische Zeichen
oder quasigrafische Elemente gespeichert werden.

1024 alphanumerische Zei-
chen oder

quasigrafische Elemente
Bildwiederholfrequenz 53,2 Hz

Anzeigekapazitat

Zeichenumfang K 7023 max. 128 Zeichen
K 7023.01 max. 116 Zeichen
Zeichencode 7-Bit-Code entspr. TGL
23207/01
Zeichengenerator 2 Stiick EPROM steckbar
Helligkeitsstufen K7023 1
K 7023.01 2

auf Kundenwunsch wahlweise
blinkend oder ruhend

Kursor

ABS K 7024.30 Anschlufsteuerung

fiir Bildschirmanzeige

Mit der AnschluBBsteuerung ABS K 7024.30 kann der
Monitor K 7222.11 (Einschubvariante) bzw. K 7222.21
(Auftischvariante) am Systembus des MR K 1520 be-
trieben werden. Die Steckeinheit enthélt einen Bildin-
haltsspeicher mit einer Kapazitat von 2 K Byte, einen
programmierbaren Zeichengenerator und die zur Er-
zeugung des Schirmbildes im Format 24 Zeilen mit 80
Zeichen erforderliche Steuerlogik.

Im Zeichengenerator kénnen im Rasterfeld von 8 x 12
Bildpunkten max. 116 alpha-numerische Zeichen oder
quasigrafische Elemente gespeichert werden.

Anzeigekapazitit 1920 alpha-numerische Zei-
chen oder quasigrafische Ele-
mente

Bildwiederholfrequenz 51 Hz !
Zeichencode 7-bit-Code entspr. TGL RGW

356-76

Zeichengenerator 2 Stiick EPROM, steckbar
Helligkeitsstufen 2
Kursor wahlweise blinkend oder ru-

hend

AFS K 5125 Anschlufisteuerung fiir Folienspeicher

Die AnschluBsteuerung fiir Folienspeicher AFS K 5125
dient dem Anschlufl von ein bis vier Folienspeichern
des Typs MF 3200 an das MR K 1520. Die AFS ist fiir
ein Aufzeichnungsformat entsprechend 1SO-Standard
Nr. 5654 geeignet.

flexible Diskette nach 1SO

5654

— mittlere Zugriffszeit 495 ms

— Kapazitit (formatiert) 256 K Byte

— Organisation der 26 Sektoren a 128 Byte oder
Information (pro 15 Sektoren a 256 Byte oder
Spur) 8 Sektoren a 512 Byte oder

4 Sektoren a 1024 Byte.

— Informationstriager

AMF K 5120 Anschluf3steuerung fiir Minifolienspeicher

Die Steckeinheit dient der Kopplung von Folienspei-
chern an die ZRE K 2521 bis K 2525/27. Uber Steck-
verbinder kénnen 1-4 Laufwerke Minifolienspeicher
K 5600.00 oder 1-4 Laufwerke MF 3200 angeschlossen
werden.

Minifolienspeicher K 5600.00/5,25"

Speicher fiir direkten Zugriff und einer max. Speicher-
kapazitit von 2 X 10° bit.

Anzahl der Informa- 40

tionsspuren

Anzahl der Sektoren
je nach Formation

26 Sektoren bei 128 Byte/
Sektor
15 Sektoren bei 256 Byte/
Sektor
8 Sektoren bei 512 Byte/
Sektor
4 Sektoren bei 1024 Byte/
Sektor
— modifiziertes Frequenzmo-
dulationsverfahren MFM
— Frequenzmodulationsver-
fahren FM
— 250 K bit/s
— 125 K bit/s
2 - 10%bit
1 - 10%bit

Aufzeichnungsver-
fahren
Ubertragungsrate

Kapazitit einer
Diskette
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Spurdichte 48 tpi (1,89 Spuren/mm)
Kopfzustellzeit 40 ms
Kopfberuhigungszeit 10 ms

Schrittzeit Spur/Spur  12ms = 10 %
Motorstartzeit Is ~

AKB 5020 Anschlufsteuerung fiir Kassettenmagnetband

Die AKB 5020 ist fiir den AnschluB von ein oder zwei
Kassettenmagnetbandgeriten K 5200 bzw. einer Kas-
settenmagnetbandejnheit K 5221 an den MR K 1520
vorgesehen. Es kann jeweils nur ein Kassettenmagnet-
bandgerit von der AKB bedient werden. Der Datenaus-
tausch erfolgt grundsitzlich interruptgesteuert.
Kanile/Steckeinheiten zwei Kanile, Busbetrieb,
Standardanschluf3 IFKB

entspr. MM
SKR 006-76 sowie KROS-R
5014
Aufzeichnungsver- KROS-R 5109 (ISO 3407)
fahren mit 19 cm/s oder 38 cm/s
Bandgeschwindigkeit
Ubertragungsgeschwin- 6 k Bit/s bei 19 cm/s Band-
digkeit geschwindigkeit, 12 k Bit/s

bei 38 cm/s Bandgeschwin-
. digkeit
Ubertragungsentfernung 5 m
Kontrolleinrichtungen = — Kontrolle der Priambel
auf Hilfs- bzw. StérfluB-
wechsel
— Kontrolle des Bitraumes
auf StérfluBwechsel
— Zeitiiberwachung bei Aus-
gabe
— zyklische Kontrolle (CRC)
muB durch MR K 1520
realisiert werden
— Bildung eines Blockmar-
kierungssignals bei schnel-
lem Suchlauf

Schreib-/Lesefrequenz 6,08 kHz bzw. 12,16 kHz

Datentriger Digitalkassette nach ISO
3407

Kapazitit/Kassette max. 520 K Byte bei max.
Blockliange

Blocklange 2...256 Byte

ALB K 6025 Anschlufisteuerung fiir Lochbandeinheit

Die AnschluBsteuerung ALB K 6025 ist fiir den An-
schluB von Lochbandgeriten mit dem Interface IFSP
(MM SKR 004-76 und MM SKR 014-77) oder der
Lochbandstation K 6200 an das MR K 1520 vorgese-
hen. Uber die ALB kann ein Eingabe- und ein Ausga-
begerit angeschlossen werden. Der Datenaustausch er-
folgt interruptgesteuert.

Kanile/Steckeinheit ~ zwei unabhéngig voneinander

arbeitende Kanile
(1 Ausgabekanal, |1 Eingabeka-
nal)
Ubertragungsentfernungmax. 15 m
Gerateanschluf IFSP gema MM SKR 004-76
und
MM SKR 014-77

ASV K 8021 Anschlufsteuerung fiir Gerdte mit
V.24-Interface

(Ferniibertragung)

Die ASV K 8021 iibernimmt im MR K 1520 die Anpas-
sung des parallel arbeitenden K-1520-Busses an die se-

rielle Schnittstelle entsprechend ESER-Standard fiir S2
bzw. TGL 29077/01 (CCITT-V.24). Durch Verwendung
des seriellen E/A-Schaltkreises (SIO) und des Zihler/
Zeitgeber-Schaltkreises (CTC) sind die Betriebsarten
programmierbar. Die ASYV stellt, von der Schnittstelle
aus betrachtet, eine Datenendstelle dar, die liber Daten-
iibertragungseinrichtungen mit fernaufgesteliten oder
nahaufgestellten Datenendstellen direkt verbunden
werden kann. Die Programmierung des CTC-Schalt-
kreises ist abhdngig von der gewihlten Betriebsart (syn-
chron/asynchron) und der zu realisierenden Ubertra-
gungsgeschwindigkeit der Daten (Baudrate). Fiir die
Steuerung der Dateniibertragung werden alle notwendi-
gen Informationen iiber Ausgabebefehle in den Bau-
stein eingespeichert. Eine Ausnahme bildet dabei nur
die durch zugefiihrte Takte vorbestimmte Dateniiber-
tragungsrate. Die Bereit- und Statusinformationen wer-
den iiber Eingabefehle gelesen.

Kanile/Steckeinheit  zwei unabhingig voneinander
arbeitende E/A-Kanile nach
. CCITT-V.24

Betriebsweise duplex, halbduplex
Gleichlaufverfahren synchron, asynchron

Ubertragungsgeschwin- 200, 300, 600, 1200, 2400, 4800,

digkeit 9600 Baud

Zeichenformat 5...8 Bit/Zeichen

Stopbitlinge 1,1'/,, 2 Bit

Paritétspriifung maglich; gerade oder unge-
rade

Ubertragungswege — Offentliches Fernsprechnetz

— uberlassene Fernsprechwege
— 6ffentliche Datennetze
— systemeigene Leitungen

AnschluBgerite - MODEM
’ - GDN
— Terminals mit Schnittstellen
nach V.24
Linge der AnschluB- max.15m
kabel

ASS K 8025 Anschlufisteuerung fiir Gerdte mit
IFSS-Interface
(Nahiibertragung)

Das IFSS ist ein Interface zum sternférmigen AnschluB3
von Ein-/Ausgabegeriten mit serieller Dateniibertra-
gung in der speziellen Auslegung fiir eine 20-mA--
Stromschleife. Der Datenaustausch erfolgt asynchron
im Start-Stop-Verfahren iber eine vieradrige Duplex-
verbindung. Je zwei Leitungen bilden eine Strom-
schleife (Sende- und Empfangsschleife), die iiber op-
toelektronische Koppler an die Bausteine der E/A-Lo-
gik angeschlossen ist. Die Dateniibertragung ist bis zu
einer Geschwindigkeit von 9600 Baud maglich.
Ubertragungsart asynchron Start/Stop mit oder
. ohne Parititsbit, duplex
Ubertragungsentfernung < 500 m

ASS K 8025,50 ... K 8025,80 Anschlufisteuerung
DFU/Drucker

Die Steckeinheit ASS K 8025 dient in der Maximalaus-
stattung dem AnschluB fiir DFU iiber die Schnittstellen
V.24 und IFSS sowie dem AnschluB3 von 2 Seriendruk-
kern mit serieller Schnittstelle (IFSS). Sie ist ein pro-
grammierbarer Dateniibertragungsadapter zur seriellen
Dateniibertragung und arbeitet am Bus des Mikrorech-
ners K 1520 und steuert den Informationsaustausch
zwischen DFU-Einrichtung bzw. Drucker und der ZRE
K 2526. Dazu werden als Interfacebausteine zwei SIO
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(U 856) eingesetzt, wobei nur die Bond-Variante SIO/0
Verwendung findet. In Abhingigkeit vom Einsatz des
Druckers im zeitkritischen bzw. zeitunkritischen Be-
trieb werden die SIO in die Interruptkette des Gesamt-
systems eingeordnet, wobei die DFU in jedem Fall die
héhere Prioritit gegeniiber dem Drucker besitzt.

Es ergeben sich folgende Ausstattungsvarianten:

K 8025.50: AnschluB fiir 2 Drucker, V.24, IFSS
K 8025.60: AnschluB fiir 2 Drucker, V.24

K 8025.70: AnschluB fiir 2 Drucker, IFSS

K 8025.80: Anschlu8 fiir 2 Drucker.

Mikrorechnerbus K 1520

Der Rechnerbus des MR K 1520 wird durch zwei Biin-
del Signalleitungen sowie die Leitungen zur Stromver-
sorgung der Rechner-Baugruppen gebildet, die kon-
struktiv zwei 58poligen Steckverbindern je Steckeinheit
zugeordnet sind.

Das erste Leitungsbiindel umfaBt die zum Systemauf-
bau unbedingt notwendigen Hauptsignale und wird als
Systembus bezeichnet. Der Systembus bildet die ge-
meinsame Verbindung zwischen der ZRE, den Spei-
chern und den E/A-Einheiten und dient dem Informa-
tionsaustausch zwischen ihnen. Das zweite Leitungs-
biindel umfaft Signale, die abhidngig von der Ausrii-
stung der ZRE vorhanden sind und die Kopplung meh-
rerer Rechner zu einem Mikrorechnersystem ermégli-
chen, sowie die Zeittakt- und Steuersignle der Echtzeit-
uhr und Stromversorgungs- und Uberwachungsleitun-
gen. Der zur Mikrorechnerkopplung benutzte Signal-
biindelteil wird als Koppelbus bezeichnet. Folgende
Leitungsgruppen bilden den Systembus des K 1520
Datenbus (8)

AdreBbus (16)

Steuer- und Kontrollbus (20)

Stromversorgung (14).

Stromversorgungsmoduln STM

Zur Stromversorgung des MR K 1520 kommén fol-
gende Stromversorgungsmoduln des Erzeugnispro-
gramms ,.Dezentrale Datentechnik™ des VEB Kombi-
nat Robotron zum Einsatz:

STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul
STM Stromversorgungsmodul

STZ Stromversorgungszusatz

SOW/15V K 0361.10
100W/ 5V K 0362.03
100W/12V K 0362.08
100W/24V K 0362.13
150W/ SV K 0363.03
25W/ 5V K 0360.03
150W/12V K 0363.08
150W/24V K 0363.13
25W/ SV,
25W/12V, K 0367

Die Netzfiltermoduln
NFI Netzfilter4 A K 0368.01
NFI Netzfilter 6 A K 0368.02
filtern samtliche im Mikrorechner auftretenden Stér-
spannungen. :

Birocomputer A5110

Gerhard Amling
VEB Robotron Biiromaschinenwerk Sémmerda

Der Biirocomputer A 5110 des VEB Robotron Biiroma-

schinenwerk Sémmerda verkorpert eine Geratetechnik,

die einerseits durch ihre Dimensionen und durch die

Einfachheit ihrer Bedienung noch als Biiromaschine zu

charakterisieren ist, andererseits jedoch in ihrem Lei-

stungsvermdgen alle computer-typischen Vorginge zu

erledigen vermag, nimlich

— manuelle Dateneingabe lber Tastatur,

— automatische Dateneingabe iiber Datentriger,

— rechnerische Verkniipfung des numerischen Daten-
anteils,

— Speicherung ausgewihlter Datenmengen,

— optische Daténanzeige,

— logischer Vergleich von Daten,

— Datenausgabe in Form gedruckter Belege,

— Ausgabe auf Datentriger,

— Ferniibertragung von Daten iiber Telefonleitungen.

Mit derart vielfdltigen Eigenschaften ausgestattet, ist

der Biirocomputer A5110 in der Lage, eine sehr breite

Palette moéglicher Einsatzgebiete zu realisieren, wobei

kein Bereich des wirtschaftlichen Lebens auszuschlie-

Ben ist.

Das Geriitekonzept

Der Biirocomputer A 5110 ist auf der Basis des Mikro-

rechnersystems K 1520 im Baukastenprinzip aufgebaut.

Damit lassen sich aus einer Gesamtmenge verfiigbarer

Einzelbaugruppen die unterschiedlichsten Geriteva-

rianten des Birocomputers je nach Anwenderbediirfnis

zusammensetzen.

Wesentliche Merkmale des Geritessystems sind:

® Durchgingige Auf- und Abriistbarkeit der Hardware
und der Systemunterlagen auf der Basis einheitlicher
Baugruppen und Systemkomponenten

® Umfangreiches Angebot an Peripheriebaugruppen
und variabler Formulartechnik

o Rationelle Programmherstellung mit Hilfe geriteori-
entierter Systemunterlagen, Assembler, Compiler
und FSE-Software

® Maximale Verfiigbarkeit der Gerite bei geringstem
Wartungsaufwand durch Anwendung des durchgin-
gigen Baugruppenprinzips auf Basis moderner mi-
kroelektronischer Schaltkreise.

Baugruppenbasis

Eingabeeinheir :

Das Geridt hat eine vollelektronische dreigeteilte Ta-

statur, bestehend aus

o alphanumerischer landesspezifischer Tastatur zur
Texteingabe,

® Zchnertastatur zur Zifferneingabe,

@ Funktionstasten zur maruellen Geritesteuerung

Ausgabeeinheit:

Als Ausgabeeinheit dient der Seriendrucker SD 1152
mit einer Druckbreite von 210Zeichen bei einer Teilung
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Biirocomputer A 5110 mit Diskettenlaufwerk,
Bildschirm und Kassettenmagnetbandgerdt

von '/, Zoll. Dieses Druckwerk zeichnet sich insbeson-
dere durch Optimierung der Druck- und Tabulations-
wege aus.

Druckprinzip: Typenraddruckwerk
Zeichendarstellung: geschlossener Schriftzug
Druckgeschwindigkeit: 30Zeichen/s

(Tabulation 180Zeichen/s)

Druckpositionen: 210pro Zeile
Zeichenteilung: 2,54mm
Zeichenvorrat: 96 Zeichen
Farbbandaufnahme: Kassette
PapierdurchlaBbreite: 590mm

Formulartechnik

Folgende leicht wechselbare Formulartriager-Baugrup-
pen stehen zur Verfigung:

@ geteilte Walze (1:1, 3:2, 2:3) oder ungeteilt

® Leporello-Aufsatz (zweibahnig)

@ Journalrollen-Aufsatz

® Konteneinzug

e Einzelblatt-Verarbeitung

Bedienerfiihrung :

Fiir den Dialog zwischen Bediener und Gerit stehen
zwei Baugruppen zum alternativen Anschlul3 zur Verfii-
gung:

Wechsel der PROM-Kassette am robotron A 5110

@ alpha-numerische Kleinanzeige (ANK) mit einer Ka-
pazitit von 32Zeichen

® Bildschirm mit einer Kapazitdt von 1 KByte = 16 Zei-
len zu je 64 Zeichen bei einem Zeichenvorrat von
96Zeichen

Zentrale Recheneinheir :

Die zentrale Recheneinheit (ZRE) besteht aus

@ Mikroprozessor U 880 zur Steuerung des gesamten
Gerites und zur Verarbeitung der Daten

@ Steuerelektronik fiir den Mikroprozessor

e 8 K Byte PROM-Speicher als Systemspeicher fiir re-
sidente Betriebssystem-Anteile, bzw. | K Byte PROM
als Urlader bei ladbarer Betriebssystemvariante.

Als ZRE wird die Baugruppe K 2525 aus dem Mikro-

rechner-Baugruppensortiment K 1520 verwendet.

Speichereinheiten:

Folgende Speicher-Steckeinheiten kommen wahlweise

zum Einsatz:

@ statische RAM NMOS ohne Datenerhalt (4K Byte)

@ statische RAM CMOS mit ca. 200 Stunden Datener-
halt bei einem Ladefaktor von 0,25 (4 K Byte)

® dynamische RAM ohne Datenerhalit (16K Byte)

@ dynamische RAM ohne Datenerhalt (64K Byte)

Je nach Gerite-Konfiguration lassen sich diese Spei-

chereinheiten zu beliebigen Gesamtkapazitidten bis

max. 64 K Byte kombinieren.

Adaptereinheiten:
Zum Anschiuf3 der E/A-Gerite und der verschiedenen
Peripheriegerite .an die zentrale Verarbeitungseinheit
wurde durchgingig das Prinzip der Adaptierung mittels
spezieller Steckeinheiten realisiert. Diese Moduln wer-
den iiber die Bus-Leitungen im Steckeinheitenmodul
mit der Zentraleinheit verbunden.
Im einzelnen werden iber Steckverbinder mit den
Adaptermoduln gekoppelt. )
e | Druckwerk
@ | Eingabeeinheit
® | Anzeigeeinheit
e 1 DFU-Modul
® | PROM-Programmiereinrichtung (PPE)
zur Ubertragung von Informationen aus dem
RAM-Speicher auf PROM-Schaltkreise
o diverse Peripheriegerite (wie nachfolgend aufge-
fihrt)

Peripheriegerdte:

Um den unterschiedlichen Einsatzerfordernissen beim

Anwender gerecht zu werden, kénnen an den Biirocom-

puter A 5110 wahlweise oder auch in Kombination die

folgenden Peripherie-Baugruppen gekoppelt werden:

— Floppy disk-Doppellaufwerk (FD) fiir 8-Zoll-Disket-
ten mit ca. 250 K Byte (Laufwerk-Fabrikate MF 3200,
MF6400, ISOT EC5074)

— Mini-Disketten-Doppellaufwerke (MFS) fiir
5,25 Zoll-Disketten mit ca. 120 K Byte (Laufwerk-Fa-
brikat MFS5600)

— Kassettenmagnetband-Doppellaufwerke  (KMBG)
fiir !/g-Zoll-Magnetband mit ca. 250 K Byte pro Kas-
sette

— Lochbandstanzer (LBS)
fiir die Ausgabe von § bis 8-Kanal-Lochbander belie-
biger Codierung (Stanzgeschwindigkeit 50Zeichen/s)
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Diskettenwechsel am robotron A 5110

Stromversorgung:

Die modular aufgebauten Stromversorgungsbausteine
basieren auf einem einheitlichen Grundkonzept.
Entsprechend dem Leistungsbedarf ist eine Erweite-
rung durch aufeinander abgestimmte Moduln méglich.

Geriitevarianten

Der Biirocomputer A5110 wird in zwei Varianten ange-
boten:
® Grundgerit

(PROM-Maschine)

o Geridt mit erweiterter Peripherie-Ausstattung
(RAM-Maschine)

Der wesentliche Unterschied liegt — neben den Peri-
pheriegeriten — im verwendeten Speichermedium fir
das Anwenderprogramm. Wihrend sich dieses im
Grundgerit in wechselbaren Makroprogrammkassetten
auf PROM-Schaltkreisen befindet, werden in der
RAM-Maschine die Anwenderprogramme von Disket-
ten in den Hauptspeicher geladen. Speziell bei der letzt-
genannten, also der RAM-Maschine, sind nun weitere
zahlreiche Varianten beziiglich der anschliebaren Peri-

pheriegerate und der ausbaufahigen Speicherkapazitat A

moglich.

Die nachfolgende Tabelle weist dazu einige sinnvolle
Beispiele aus:

Das Anordnen des Farbbandes in einer Kassette
ermdglicht einen schnellen und sauberen Wechsel

Gerite-Variante Speicher- Peripherie  Anzeige
groBe
(K Byte)
AS5110 Grundgerat 4-20 ohne - ANK
AS5110 mit FD 32 2FD Bildschirm
" A5110 mit KMBG 32 2KMBG Bildschirm
AS5110m. FD + KMBG 64 2FD+2KM- Bildschirm
BG

2FD+1LBS Bildschirm
2MFS+2K- Bildschirm
MBG

AS5110m. FD + LBS - 64
A5110 m. MFS + KMBC-_64

L]
Servicefreundlichkeit

Mit der durchgingigen Modularstruktur des A 5110

sind alle Voraussetzungen fiir moderne Service-Techno-

logien geschaffen worden, wobei folgende Merkmale

hervorzuheben sind:

® durchgingige Auf- und Abriistbarkeit ohne Redun-
danz beim Anwender

@ rationelle Servicegestaltung durch Komplettausch
defekter Baugruppen.

Die zur Servicegestaltung fiir den AuBendienst notwen-

digen MeB- und Priifgerite sind auf ein Minimum re-

duziert. Die erforderliche Reparatur defekter Baugrup-

pen erfolgt in umfassend ausgestatteten Servicewerk-

stitten.
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Blurocomputer A 5120
und A 5130 —

Geratetechnik und
Struktur

Ulrich Walosczyk, Albrecht Hinkel, Frank Pérnig
VEB Robotron Buchungsmaschinenwerk
Karl-Marx-Stadt

Mit Biirocomputern A 5120/A 5130 sind vielfdltige und
komplexe Branchenlosungen dort erzielbar, wo es gilt,
Daten schnell, kostengiinstig und sicher arbeitsplatzbezo-
gen zu erfassen, zu priifen, zu sortieren, zu speichern,
EDV-gerecht vorzuverdichten oder autonom zu bearbei-
ten. Die Gerdte der beiden Linien sind nicht nur moderne
intelligente technische Mittel zur Buchung, Fakturierung,
Abrechnung und Datenerfassung schlechthin, sondern
eignen sich ebenso zur einfachen Textbe- und -verarbei-
tung, wie zur Rechnerkommunikation in der Form intelli-
genter Terminalcomputer fiir den Dialog, fiir die Stapel-
Jfernverarbeitung griferer Datenmengen und den Zugriff
des Nutzers auf Datenbanken der EDVA im on-line- Be-
trieb. GemdB dem Konzept der ,, Dezentralen Datentech-
nik" kann der Nutzer die Konfiguration und Ausstattung
des einzelnen Biirocomputers im Rahmen des Systembe-
stands selbst festlegen.

1. Geriitestruktur

Die Modelle der Linien A5120 und A5130 sind Finaler-
zeugnisse des Erzeugnisprogramms der dezentralen Da-
tentechnik. Mit einem Minimum optimal aufeinander
abgestimmter Baugruppen und Gerite wird ein Maxi-
mum an anwendungstechnischen Lésungen erreicht.

Beide Biirocomputer sind frei programmierbare softwa-
regesteuerte Gerite, die damit unabhingig von speziel-
len technischen Gegebenheiten sind, wie etwa Leitungs-
prozeduren oder Anwenderspezifikationen.

Sie sind nach weitgehend einheitlichen konstruktiven,
technologischen und gestalterischen Grundsitzen auf-
gebaut. Gemeinsames Merkmal aller Modelle ist die
durchgingige Verwendung von Moduln des Mikrorech-
nersystems (MRS) K 1520. Das betrifft die zentrale Re-
cheneinheit K 2526, die Festwertspeicher K 3820 und
K 3822, die Operativspeicher K 3520, K 3521, K 3525,
K 3526 und das Spektrum der Baugruppen- und Gerite-
anschluBadapter. Ein weiteres’ gemeinsames Merkmal
aller Modelle ist die Verwendung des Betriebssystems,
wobei die Betriebssysteme SIOS 1526, SCP 1520 und
UDOS 1526 zur Anwendung kommen. Im Zusammen-
hang mit dem Betriebssystem UDOS eignen sich die
Biirocomputer vorrangig als Mikrorechnerentwick-
lungssystem und als Steuerrechner fiir kundeneigene
Systeme, wobei der Kunde die driver .seiner" ange-
schlossenen Gerite/Baugruppen selbst schreiben und
testen muf3/3/.

2. Biirocomputer A 5120

Die Modelle der Linie A 5120 stellen kompakte bild-
schirmorientierte Tastatur-Auftischgerate dar.
Anwendungstechnisch sind sie besonders geeignet fiir
Buchungs- und Abrechnungsaufgaben, dialogorien-
tierte Daten- und Massendatenerfassung, Stapeliiber-
tragung und Textverarbeitung/1/. Die Gestaltungsva-
riante umfaBt ein GrundgefidB mit integriertem 31-cm-
Bildschirm, Steuereinheit mit zentraler Recheneinheit,
internen Speichern und den Adaptern zum Anschluf3
externer Gerite/Baugruppen, Stromversorgung und ei-
nem 8-Zoll-Standard-Diskettenlaufwerk (alternativ
zwei !/3-Zoll-Kassettenmagnetbandgerite oder zwei bis
drei 5,25-Zoll-Mini-Diskettenlaufwerke).

Die Adapter zum AnschluB3 externer Gerite/Baugrup-
pen beinhalten serielle Interface fiir den FernanschluB
und zum Anschluf3 von beigestellten Druckern des Er-

Anschlufisteuerung Monitor Spercher
Tastatur (ABS) K 3520
LBE K 7636 oder nd /od 3521
K 7023 - K 7221 10 u er K
K 6200 K 7634 und /oder K 3525
[ 4 itenahes Intert oder K 7023.01 - oder K 722111 und/oder K 3620
oera enanes T odar K 7024 .30 der K 72221 nd foder K 3622
0 ar . oder -
ALB | zre Strom- :;l oder 64 " 35,26 )
K 6025 K 2526 versorgung oder K 7025 (max. K Byte
| ! [}

| ) |
Systembus K 1520

| / i
ASS K 8025 50 alternativ AKB
Drucker K 5020
u -
A K 51 F K 5120 AFS K 5122
anschiufl IZx) V2 oder/FSS FS K5125 AM
)
T/‘ oder
A Ix Standard - FD 2-3v Minifloppy- 2-3x K 5600
SO 1152 und 1-2x Standard- | Disk K 5600 und 1-2x Standard - KMBG
oder SD 1157 FD in Bersteligruppe FD in Beistellgruppe 2x K 5200

Abb.1 Systemiibersicht A 5120
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zeugnisprogrammes Dezentrale Datentechnik (Serien-
drucker SD 1152, SD 1157). Bis zum Jahre 1982 waren
die Drucker noch iiber ein paralleles Interface am
Rechner angeschlossen. Die Vorteile des diinneren, fle-
xibleren und die Moglichkeit der Verwendung von ldn-
geren Kabeln begriinden die Umstellung vom paralle-
len auf den seriellen DruckeranschluB. Abgesetzt vom
GrundgefaB ist die alphanumerische Komplett-Tastatur
K 7636 (alternativ: Kompaki-Terminal-Tastatur
K 7634).

Reicht fir bestimmte Anwendungen die integrierte Ka-
pazitiit oder die Anzahl der Diskettenlaufwerke nicht
aus, kann dem GrundgefaB eine separate Beistellbau-
gruppe zugeordnet werden. Diese nimmt bis zu zwei

Standard-Diskettenlaufwerke auf, besitzt eine eigene.

Stromversorgung und ist iiber nur ein Interface-Kabel
mit dem GrundgefiaB verbunden. Abb. | zeigt die Sy-
stemiibersicht des A 5120.

2.1. Die Hardwarekomponenten

2.1.1. Zentraleinheit

Grundbaustein des A 5120 ist die zentrale Rechenein-
heit (ZRE) K 2526, die auf dem Mikroprozessor U 880
aufbaut. Sie umfafit

@ die mikroprozessorgesteuerte zentrale Verarbeitungs-
einheit (ZVE) mit einer Basisbefehlsanzahl von 158
bei einer Befehlslinge von ein, zwei, drei und vier
Byte, einer parallelen ein-Byte-Verarbeitungsbreite,
einer ein- oder zwei-Byte-Datenwortbreite und einem
direkt adressierbaren internen Speicherbereich von
maximal 64 K Byte. Es gibt eine Warte- und Re-
freshsteuerung sowie einen E/A-Adre8bereich von
256 Eingabe- und 256 Ausgabeadressen sowie mas-
kierbare (drei verschiedene Behandlungsmodi) und
nichtsmaskierbare Unterbrechung.

@ den programmierbaren DMA-Kanal (DMA = direct
memory access), gebildet aus einer zusitzlichen ZVE,
die komplementir zum Zentralprozessor aufgeschal-
tet wird — bei gleicher Befehlsanzahl, Befehlslinge,
Verarbeitungsbreite, adressierbarem Speicherbereich
und E/A-AdreBbereich wie die ZVE. Der DMA wird
hauptsichlich fiir den AnschluB der Diskettenlauf-
werke verwendet.

e den Festwertspeicher (ROM/EPROM) mit einer Ka-
pazitit von 1 K Byte als Anfangslader, den die zen-
trale Baugruppensteuerung nach Betriebsbeginn ab-
schaltet und damit den gesamten AdreBbereich des
Rechners wieder freigibt.

® den Speicher- und E/A-Schutz mit einer Speicherbe-
reichsaufteilung in 1024 Segmente zu 64 Byte, Aktivie-
rung des Speichersperrsignals bei unerlaubtem Zu-
griff auf einen geschiitzten Bereich (nur bei Speicher-
schreibzyklen), Aktivierung einer nichtmaskierten In-

Tab. 1 Priorititenfolge (Interrupt Kette)

Biirocomputer A 5120 in der Konfiguration
mit Beistellbaugruppe (zwei Diskettenlaufwerke)
und Seriendrucker 1152

terruptanforderung bei unerlaubtem E/A-Befehl aus
einem ungeschiitzten Speicherbereich und automati-
scher Abschaltung der Schutzfunktion beim DMA-
Bereich.

® den Zihler/Zeitgeber (CTC) mit einem Zihlbereich
von maximal 256* externen Ereignissen; mittels Rei-
henschaltung von vier Kanilen und programmierba-
ren 16 bis 256*-Systemtaktzyklus-Intervallen.

® das universelle E/A-Tor fir 8-Bit-bidirektionale Da-
tenleitungen und vier Auswahlleitungen.

e dic zentrale Baugruppensteuerung mittels Parallel-
Interface-Baustein (PI1O) fiir Einzelbefehlsabarbei-
tung, zur Speicherseitenauswahl, zum Aufruf der Be-
triebssystemebene, zur Programmsteuerung der Spei-
cherschutz-RAM, der Spannungsiiberwachung bei
Einsatz von CMOS-Operativspeichern (K 3521), zum
programmierten Netzausschalten, zur Speicher- und
E/A-Schutzanzeige. ’

Verwendet wird ein drei Bit breiter wiahlbarer Code-
schliissel (in Abhidngigkeit von der Ausriistungsva-
riante).

@ die Systembustreiber

@ den quarzstabilisierten Taktgenerator mit einer Takt-
frequenz von 9,832 MHz zum Erzeugen der System-
taktzyklen-Zeit von 407 ns (2,476 MHz).

| 2 3 4 5 7 8 9 10 11
Speicher AFS ASS _ZRE ABS ABS o Speicher

oder

Speicher AMF ASS ZRE Speicher

oder

AFS ASS AKB ZRE ABS ABS = o Speicher

Anmerkung:

Die AnschluBsteuerung ABS K 7025 besteht aus zwei Steckeinheiten.
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Biirocomputer A 5130

2.1.2. Rechnerbus

Der Rechnerbus des MRS K 1520 ist die Schnittstelle
zwischen der ZRE und den Adaptern der AnschluBge-
rite/Baugruppen sowie den internen Speichern. Er
besteht einerseits aus dem Systembus, unterteilt in den
bidirektional nutzbaren Datenbus (acht Leitungen fiir
den Daten-/Befehlsaustausch), den unidirektional
nutzbaren AdreBbus (16 Leitungen zur Adressierung
des gesamten Speicherbereichs von maximal 64 K Byte
bzw. von Adressen der E/A-Tore) und dem Steuer- und
Kontrollbus zur Fiihrung aller Steuer- und Kontrollsig-
nale, die zur Steuerung des realisierten Systems unbe-
dingt erforderlich sind. Die zweite Komponente des Sy-
stembus ist der Koppelbus zur Mehrrechnerkopplung —
bzw. im speziellen Fall auch fiir die Verbindung von
Adapter-Anschliissen.

Die Prioritdtenzuordnung bei der Bedienung von Inter-
ruptanforderungen (IEI-TEO-daisy-chain-Kette) oder
bei Anforderung der Busherrschaft (BAI-BAO-daisy-
chain-Kette) ist abhidngig von der Entfernung der Spei-
cher und Adaptersteckeinheiten zur ZRE. Je kleiner die
Entfernung ist, umso héher ist die Prioritit, d. h. um so
frither wird eine Interruptanforderung von der ZRE er-
kannt und bearbeitet.

Obwohl bei der Positionierung der Speicher- und
Adaptersteckeinheiten in dem 11 Platze umfassenden
Paneel der Steuereinheit prinzipiell Wahlfreiheit be-
steht, ist im A 5120 — ausgehend von der Prioritéten-
folge — die Plazierung entsprechend Tab. 1 (Seite 21)
realisiert.

Diese gilt es bei der Konfigurationsfestlegung zu beach-

ten.

2.1.3. Das Speicherkonzept

Zum Aufbau des Arbeitsspeichers des A 5120 stehen
aus dem Sortiment des K 1520 in Form von Steckeinhei-
ten zur Verfiigung:

o K 3820 Programmierbarer Festwertspeicher (ROM)
bis 16 K Byte fiir Festdaten und nichtvariable Pro-
gramme, wobei die EPROM einzeln und extern pro-
grammiert werden miissen

@ K 3822 Programmierbarer Festwertspeicher (ROM)
bis 16 K Byte fiir Festdaten und nichtvariable Pro-
gramme, wobei die komplette Steckeinheit mit Hilfe
eines speziellen Programmiergerites programmierbar
ist

e K 3520 Operativspeicher (fliichtig) als statischer
Schreib-/Lesespeicher (RAM) mit 4K Byte

Tab. 2 Ausstattungsvarianten der Bildschirmanzeige am
A 5120

Bildschirmanzeigevarianten

A B C D
Monitor K 7221.10K 7221.11 K 7222 K 7222
Anschluf3-
steuerung K 7023 K 7023.01 K 7024.30 K 7025
Anzeigekapazitit
(Zeichenanzahl) 1024 1024 1920 1920/480
programm-
umschaltbar
Zahl der Zeilen 16 16 24 24/12
Zeichenzahl/
Zeile 64 64 80 80/40
Zeichencode 7-Bit-Code
Positionsraster 7% 10 7x10 7x10 7x10
7x10 ver-
doppelt
Zeichenumfang
max. 128 116 116 100
Hellig-
keitsstufen 1 2 2 2
Kursor blinkend oder ruhend wahlweise
(hardwarebedingt) vom Pro-
gramm
steuerbar
Besonderheiten Intensiv-
darstellung
programm-
technisch
wahlbar
Bildwider-
holfrequenz grofer 50
Hz
Zeichen- grin (reflexgemindert)
farbe

® K 3521 Operativspeicher (fliichtig mit Datenerhalt
bei Ausfall der Stromversorgung bis max. 200 Std.)
als CMOS Schreib-/Lesespeicher (RAM) mit
4K Byte '

® K 3526 Operativspeicher (fliichtig) als dynamischer
Schreib-/Lesespeicher (RAM) mit 16 K Byte

® K 3526 Operativspeicher (fliichtig) als dynmischer
Schreib-/Lesespeicher (RAM) mit 64 K Byte.

Diese Speichermoduln kénnen beliebig und mehrfach

in Abhéngigkeit von der gewahlten Geritekonfigura-

tion, bei Beachtung der Gesamtsteckplatze des Paneels

von |1 (fiir ZRE, Speicher und alle bendtigten Adapter)

bis zur maximalen Kapazitiat von 64 K Byte eingesetzt

werden.

2.1.3.1. Speichererweiterung

Zur VergroBerung des Arbeitsspeichers des A 5120 steht
der Operativspeicher mit Seitensteuerung und Schreib-
schutz (OSS) zur Verfiigung. Der OSS ist nicht Bestand-
teil des MRS K 1520, er arbeitet nur mit der ZRE K 2526
zusammen. Der OSS besitzt eine Kapazitit von
48 K Byte und speichert das iiber einen externen Spei-
cher (magnetischer Datentriger) eingelesene Betriebs-
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system. Damit erhoht sich die gesamte Speicherkapazi-
tit des Biirocomputers auf 112K Byte. Durch eine Spei-
cherseitenumschaltung wird die Specicherkapazitit des
OSS als Betriebssystemspeicher und der Gerétespeicher
entsprechend Punkt 2.1.3. als Anwenderspeicher ange-
steuert. Die Umschaltung wird durch das Betriebssy-
stem realisient. :

2.1.4. Tastatur

Fiir die Modelle des A 5120 sind alternativ zwei in der
Anordnung der Funktionstasten unterschiedliche Ta-
staturen vorgesehen:
® die alphanumerische Kompakttastatur robotron
K 7634 als Auftischvariante in separatem GefaB, frei
beweglich innerhalb der AnschluBkabelldnge von 3m
® die alphanumerische Komplettastatur robotron
K 7636 als Auftischvariante in separatem Gefal, frei
beweglich innerhalb der Linge des AnschluBkabels
von 3m.
Die Tastaturen arbeiten vollelektronisch, ohne mecha-
nische Kontakte und besitzen folgende Hauptgruppen:
® Mikroprozessor U 880 zur Steuerung der Ablédufe in
der Tastatur
@ Festwertspeicher (EPROM) mit | K Byte, der das Pro-
gramm fiir den Mikroprozessor der Tastatur und den
Zeichengenerator enthalt
@ alphanumerischer Block mit Tasten fiir Dialogarbeit
(Kursorpositionierung, Umschalttasten, Text-Ende-
Tasten)
@ internationaler Zehnertastatur
® Funktionstastatur (Ein- oder Ausschalten des ,Zei-
cheneinfiigen-Modus*, Loschen eines eingegebenen
Zeichens innerhalb eines Eingabebereiches, Einfii-
gen einer Leerzeile an Kursorposition, Léschen der
Zeile an Kursorposition, Riickschritt des Kursor) mit
Start- und Selektortasten und programmierbaren
Funktionen.
® Baugruppe zum Schutz der Anlage und der Pro-
gramme vor unbefugter Benutzung.
Die Zeichenbelegung im alphanumerischen Bereich ist
bei allen Tastaturen variabel und erfolgt landesspezi-
fisch entsprechend der Landesstandards bzw. speziel-
len Einsatzforderungen. Sie umfaBt 47 Zeichentasten
und die Leertaste (95 Zeichen im ISO-7-Bit-Code ent-
sprechend). Die Belegung der Funktionstasten ist der
Einsatzcharakteristik der Gerite angepalit.
Zusitzlich enthalten die Tastaturen ein rotes Leucht-
feld, das durch Blinken auf einen besonderen Status
hinweist (Bedien-, Programm-, Systemfehler o. &.).
LED-Anzeigen signalisieren desweiteren einige ausge-
wihlte Gerite- und Tastenzustinde (z. B. Netz-Ein/
Aus, Betriebsbereitschaft, Selektorwirkung u.a.).
Zum Sichern gegen unbefugte Benutzung und um einen
differenzierten Zugriff auf die Anwenderprogramme
und Monitorfunktionen zu gewihrleisten, haben die
Tastaturen ein Bediensicherungselement mit Kodier-
stecker. Der zum Geridt gehdrende Kodierstecker ent-
hilt Angaben zur Anlagenidentifikation (richtiger Be-
diener am richtigen Gerit) und zur Bedieneridentifika-
tion (ist das aufgerufene Programm vom ausgewiesenen
Bediener abrufbar?). Die Anlagenidentifikation wird
dabei hardwareseitig vorgenommen, wihrend die Be-
dieneridentifikation (in fiinf Ebenen plus Chefschalter-
Ebene) mittels programmtechnischer MaBnahmen
dberpriift wird.
Im Zuge der Weiterentwicklung wird fiir die Tastatu-
ren K 7636 und K 7634 die Tastatur K 7637 zum Ein-
satz kommen. Sie besitzt die gleichen Hauptgruppen,

Tab. 3 Kenndaten der Diskettenlaufwerke
MF 3200, MF 6400 und K 5602.10

MF 3200 MF 6400 K 5602.10

Informations-

triger flexible Magnetplatte nach 1SO 5654

Aufzeichnungs- v

verfahren FM MFM FM/MFM

formatierte

Kapazitit

je Diskette 250K Byte S00K Byte FM : 250K
Byte

MFM : 500K

Byte

mittlere

Zugriffszeit

(physisch) 365 ms 206 ms 320 ms

Organisation der
Information (je

Spur) alternativ 26 Sektoren 44 Sektoren FM: 26 Sektoren

je 128 Byte je 128 Byte  je 128 Byte
MFM: 44 Sek-
toren je 128 Byte
Softsectoring 15 Sektoren 26 Sektoren FM: analog
je 256 Byte je 256 Byte MF 3200
8 Sektoren MFM: analog
je 512 Byte MF 6400
4 Sektoren
je 1024 Byte
Daten-
transferrate 250K Bit/s S00K Bit/s FM :250K
- Bit/s
MFM : 500K
Bit/s

Aufzeichnungs-
code DKOI-Code nach TGL 23207/03

Tab. 4 Kenndaten des Mini-Diskettenlanfwerks K 5600

Infroamtionstriger flexible Magnetplatte nach
ISOTC97/SC 11

Aufzeichnungsverfahren MFM nach ISO TC 97/SC 11

Nr. 347
Kapazitit der Diskette
(unformatiert) 2 Mio Bit
Organisation der Information 128 Byte/Sektor
(Softscotoring) 256 Byte/Sektor
512 Byte/Sektor
1024 Byte/Sektor
Spuranzahl 40
mittlere ZugrifTszeit 365 ms
Datentransferate 250 K Bit/s

wird aber iiber einen seriellen Anschlu (20 mA-
Schleife) an den Rechnerbus angeschlossen.

Damit werden ebenfalls die unter Punkt 2 im Zusam-
menhang mit dem seriellen DruckeranschluB betriebe-
nen Vorteile beim TastaturanschluB wirksam.

2.1.5. Kommunikationseinheit

Zentrales Kommunikationselement des Biirocomputers
A 5120 ist der im GrundgefaB fest integrierte 31-cm-
Monitor, der mit der visuellen Darstellung alphanu-
merischer Daten der Bedienerfithrung dient. Dazu gehé-
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Tastatur AnschluBisteuerung Monitor Speicher
K 7636 (A8S) X 3520
geratenahes K 72023 K 7221.21 und/oder K 3521
und/oder K 3525
Interface oder K 7023.01 - oder K 7221.2! und /oder K 3820
- - - und/oder K 3822
ya. 2zl ZRE Strom- oder K 7024.30 oder K 7222.21 oder  K3526
(nicht bei LBEJ| | K 2526 1 | gung der K 7025 {max 64 K Byte)
DMA
A \
( Systembus K 1520
\ ]
ASS K 8025.50 ALB K 6025 | | AFS K 5125 oder AMF K 5120 AKB K 5020
D I DFU {nicht ber K 5122 fir MFM- {nicht bei Einbau von
r “‘ﬁ;’ PN ve v 1/2- 201t-MBEY | Verfahren (nicht bei| | K 5125)
anschiufd (2x |V 24 oder IFSS Einbau von K 5120
Ll L} k
SO 152 LBE Standard - FO Minifloppy-Disk KMBG
oder SD 1157 1x K 6200 2 oder 4x 2 oder 4x K 5600 2x K 5200

Abb.2 Systemiibersicht A 5130

Tab. S Kenndaten des Kasettenmagnetbandgeriites K 5200

Informationstrager
Aufzeichnungsverfahren

Digitalkassette

1SO DN 3407 (ECMA 34),
Phasenmodulation

etwa 260 K Byte bei maximaler
Blocklinge

Blocklange 2 ... 256 Byte
Spuranzahl/Seite 1

Bandgeschwindigkeit 38 cm/s (vorwarts/riickwarts)
schneller Bandtransport 1,5 m/s (vorwirts/riickwirts)

Kapazitit/Seite (formatiert)

Datentransferrate 12 K Bit/s

Umspulzeit einer vollen -

Kassettenseite ca.60s

Code KOI-7 nach TGL RGW 356-76

oder beliebig

Priifung der Information read after write

ren programmierte Anzeigen (Masken), das Anzeigen
von Speicherinhalten, Daten bzw. Befehlen, von inter-
nen Zustinden des Gerites (Fehleranzeige auf der Sy-
stemzeile) und die Kommunikation beim Dialogbetrieb
mit der libergeordneten EDVA. Alle Tastatureingaben
kénnen zur Kontrolle angezeigt werden.

Die Bildschirmanzeige besteht aus dem jeweiligen Mo-
nitor (drei Typen) und der Anschlusteuerung (vier Ty-
pen). Die AnschluBsteuerung adaptiert den Monitor an
den Systembus des MRSK K 1520. Sie enthilt einen
Bildinhaltsspeicher mit einer Kapazitit von | bzw. 2
K Byte, einen programmierbaren Zeichengenerator
(EPROM mit max. 128 Zeichen) und die zur Erzeugung
des Schirmbildformates erforderliche Steuerlogik. Dem
Anwendungsfall und der daraus resultierenden Gerite-
konfiguration entsprechend kénnen vier Ausstattungs-
varianten der Bildschirmanzeige gewihlt werden
(Tab. 2).

2.1.6. Externe magnetische Datentrigergruppen

Bei der Auswahl von Geriiten der dezentralen Daten-
technik ist die Art und Konfigurierbarkeit eines Daten-
trageranschlusses ein wichtiger Gesichtspunkt. Das

Spektrum der Datentrager ermdoglicht es, ohne wesentli-
che organisatorische Veranderungen sowohl einen Erst-
einsatz als auch die Abldsung bestehender Erfassungs-
und Abrechnungssysteme zu realisieren. Dabei wird
dem Anwender die Mdoglichkeit gegeben, herkémmli-
che und noch verbreitete Datentrager (Magnetbandkas-
sette oder Lochband) oder relativ neue Speichermedien
(Standarddiskette oder Minidiskette) fiir die Losung
seiner Probleme einzusetzen.

Die Standardversionen des A 5120 verfiigen jeweils nur

Tab. 6 Installationsbedingungen fiir den A 5120

Elektrotechnische Werte:

NetzanschiuB3 220V + 10 % 50 Hz
Nennleistungsaufnahme

Grundgefa3

(je nach Ausstattung) 200...300 VA

Beistellbaugruppe ca. 110 VA
Schutzgrad 1P 20 nach TGL 15 165
Schutzklasse I nach TGL 21 366
Funkentstort gemal TGL/NM RGW
Flichen- und Raumbedarf:
(BXHXT)
GrundgefiBl 672x%337x408 mm?
Tastatur K 7604 524x 63x250 mm?
Tastatur K 7606 672x 63%250 mm’®
Beistellbaugruppe 510x337x408 mm’
Masse:
Grundgefaf3 ca. 38 kg
Tastatur ca. 5.5kg
Beistellbaugruppe ca.32 kg

Der A 5120 ist vorzugsweise auf schwingungsgeddmpften Fla-
chen aufzustellen (Unterlage aus Holz, Filz, Hartgummi). In-
folge seiner Zwangsbeliiftung mit Luftaustritt nach hinten ist
ausreichender Freiraum in dieser Richtung zu sichern.

Der Einsatz kann in nichtklimatisierten Birordumen erfolgen.
Die maximalen klimatischen Einsatz-Umweltbedingungen ge-
maB der Einsatzklasse 3 (+5 °C bis +40 °C, 30 % bis 95 % rela-
tive Luftfeuchte) gemaBl TGL 26 465 sind einzuhalten.
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iiber eine Art von magnetischen Datentriagerbaugrup-
pen. Fiir spezielle Anwendungsfille (z. B. Programm-
konvertierungen Diskette auf Kassettenmagnetband)
sind Doppelkopplungen zwischen Diskettenlaufwerk
und Kassettenmagnetbandgeriten moglich. Die Stan-
dard-Diskettenlaufwerke befinden sich hierbei in der
Beistellbaugruppe.

Standard-Diskettenlaufwerk

Aufgrund ihrer cha‘nrakteristischen Eigenschaften — wie
hohe Zuverlissigkeit, praktisch unbegrenzte Speicher-
kapazitit durch bequem austauschbare Disketten, ge-
ringe Direktzugriffszeiten und niedriges Gewicht des
Datentragers, gute Transport- und Archivierungsmog-
lichkeit — hat sich die Diskette zu einem vorrangigen
Datentriger bei Biirocomputern entwickelt.

Die technischen Daten der in Frage kommenden Dis-
kettenlaufwerke vermittelt Tab. 3. Fiir die Datenauf-

Tab. 7 Kenndaten der Druckwerke 1152 und 1157

zeichnung koénnen auch andere Codes verwendet wer-
den (z. B. EBCDI-Code), wenn systemexterne Korre-
spondenten dies fordern oder wenn im systeminternen
Einsatz ein verhiltnismiBig hoher Aufwand entstehen
wiirde.

Mini-Diskettenlaufwerk K 5600

Alternativ zum Standard-Diskettenlaufwerk lassen sich
zwei oder drei Mini-Diskettenlaufwerke K 5600 an-
schlieBen. Die Mini-Diskette (Durchmesser etwa 130
mm) als Daten-/Programmtriger entspricht in ihrem
Aufbau und in den wichtigsten anwendungstechni-
schen Merkmalen der Standard-Diskette. Ihr gegeniiber
der Standard-Diskette reduziertes Volumen (um etwa
80 %) und Gewicht (um etwa 60 %) pro Laufwerk setzt
bei gleichzeitiger Steigerung der Diskettenkapazitit sti-
mulierende Akzente zum verstirkten Einsatz dieser
Technik in Biirocomputern.

Leistungskriterien SD 1 (1152) SD 2 (1157)
Druckprinzip Typenraddruck mit Mosaikspaltendruck
geschlossenem Schriftzug
Interface parallel oder seriell parallel oder seriell
Geriteaufbau Einbaugerit Auftischgerit Einbaugerat Auftischgerit
Druckpositionen/Zeile 132 210 132 210 132 210 132 210
Walzenteilung - 1:1:2:1; - 1:1:2:0; - 2:15122 - 2:1:1:2
1:2 1:2
Formulartechnik — Rollenjournal einbahnig zweibahnig einbahnig zweibahnig einbahnig zweibahnig einbahnig zweibah-
nig
— Leporello einbahnig zweibahnig einbahnig zweibahnig einbahnig zweibahnig einbahnig zweibah-
nig
Konteneinzug KE 561 ist bei allen Varianten méglich
physikalische GréBen — Breite (mm) 724 922 724 922 724 922 724 922
— Hohe (mm) 230 230 230 230 262 (305) 262(305) 297 (352) 297(352)
— Tiefe (mm) 457 457 457 457 457 457 600 600
Druckfrequenz (Zeichen/s)
30 30 30 30 180 360 180 360 180 360 180 360
Matrix fiir Zeichendarstellung
- - - - 9xT TXT 9xT7 IXT 9x7 Tx7 9x7 7x7
Anzahl der Nutzen 1+5 5 3 5 3 5 3 5 3
Abstand der Druckpositionen 2.54 mm oder 2.12 mm 2,54 mm
Zeichenangebot 96 (192) 96 (192)

Zeichencodierung

7-Bit-Code nach ST RGW 356-76

7-Bit-Code nach ST RGW 356-76

ZeichengroBe

2,4x4,5 mm

1.95%2,75 (ohne Unterlinge)

Zeilenschaitfolgefrequenz

= 30 Zeilen/s

> 30 Zeilen/s

Farbbandeinrichtung

Kassette — 6,3 Gewebeband endlos
— 13,0 Gewebeband endlos

— 6,3 Kohlefilmband

Farbbandspule - Spezial @ 82 mm
- Standard @ 54 mm

(mdglich)

Einbauvariante fiir Biirocomputer A 5130
Auftischvariante fiir Birocomputer A 5120
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Tab. 4 zeigt die Hauptparameter des Mini-Disketten-
laufwerkes K 5600.

Kassettenmagnetbandgerdt K 5200

In den Biirocomputer A 5120 und A 5130 kénnen auch
1/g-Zoll-Magnetbandkassetten eingesetzt werden. Die
in beiden Geriten verwendeten Kassettenmagnetband-
gerdte K 5200 stellen eine weitergehende Entwicklung
der bereits eingefithrten Kassettenmagnetbandgerite
PK 1 (bekannt aus den Geritelinien robotron
1370/1255) dar.

Besonderes Merkmal ist die weit héhere Datentransfer-
rate und die prinzipielle Méglichkeit des schnellen Su-
chens von Dateien.

Die Digitalkassette eignet sich zur Programm- und Da-
tenspeicherung.

Technische Kenndaten sind der Tab. 5 zu entnehmen.
Die Standardausriistung der Biirocomputer A 5120 und
A 5130 beinhaltet Diskettenlaufwerke.

2.1.7. Datenferniibertragungsanschlufl

Beim Einsaz der Biirocomputer A 5120 oder A 5130 als

Datenendeinrichtung (als Abonnentenpunkt oder fiir

die Stapelfernverarbeitung) iibernimmt die AnschluB-

einheit ASS K 8025.50 die Anpassung des parallel ar-

beitenden Systembus an die serielle Schnittstelle V.24

nach CCITT oder IFSS nach Normativmaterial

(NM)SKR.

Damit ist — zusammen mit der entsprechenden Be-

riebssystemkomponente dieser Gerdte — die Daten-
fernverarbeitung mit den Gegenstellen méglich, die
nach der gleichen Schnittstelle und Prozedur arbeiten.

Entsprechend der gewdhlten Ausstattung der K 8025.50

sind, in Abhingigkeit vom Betriebssystemmodul der

DFU, folgende Dateniibertragungsverfahren realisier-

bar:

@ asynchrone Ubertragung -iiber die Schnittstelle V.24.
Prinzipiell kdnnen gerateseitig alle iiblichen Asyn-
chronverfahren angewandt werden. Es wird die Pro-
zedur AP 62/64 bei einer Ubertragungsgeschwindig-
keit von 200... 1200 Bit/s verwendet.

@ synchrone Ubertragung iiber die Schnittstelle V.24.
Der serielle E/A-Baustein (S1O) it neben den
BSC-Verfahren auch bitorientierte Prozeduren bei
Ubertragungsgeschwindigkeiten bis 9600 Bit/s zu.
Konkurrenzbetrieb ist moglich. Mehrpunktverbin-
dungen konnen iiber Standleitungen aufgebaut wer-
den.

@ asynchrone Nabhiibertragung ohne MODEM iiber

IFSS-Schnittstelle bis 500 m.
Das ist ein im SKR vereinbartes System zur seriellen
Informationsiibertragung in der speziellen Auslegung
fir die 20-mA-Stromschleife. Der AnschluB erfolgt
sternférmig iiber Kabel. Die realisierte Ubertra-
gungsgeschwindigkeit betrigt max. 9600 Bit/s bei
500 m Entfernung.

Die Ubertragungsgeschwindigkeiten sind gestaffelt und

hardwareméBig einstellbar.

Zur Anpassung an die gegebene Leitungsqualitdt wer-

den die zu sendenden Nachrichten hardwaremiBig in

Blécke unterteilt (gestuft 64 bis 8192 Byte/Block).

Das Betriebsverfahren ist stets halbduplex, die Siche-

rungsverfahren sind VRC, LRC fiir asynchrone und

wahlweise VRC und LRC oder CRC fiir synchrone

Ubertragung.

Als Ubertragungscode wird KOI-7 verwendet.

Weiterhin kann ein prozedurfreier Modul, der alle An-

schliisse der K 8025.50 bedient (1x V.24, 3x IFSS) ge-

nutzt werden. Vom Nutzer miissen anwenderbezogene
Parameter selbst bestimmt werden.

2.1.8. AnschluB der Lochbandeinheit

Uber die AnschluBsteuerung fiir die Lochbandeinheit
(ALB) K 6025 kann die Lochbandeinheit (Leser und
Stanzer) an den Rechnerbus angeschlossen werden. Die
Lochbandeinheit (LBE) K 6200 selbst befindet sich in
einem Beistellschrank. Weitere Angaben zur Lochband-
technik unter Punkt 3.2.3.

2.1.9. Mefitechnikvariante

Als spezielle, anwenderbezogene Ausstattungsvariante
sei hier die Variante des A 5120 fiir die MeBtechnik ge-
nannt. Spezielle Hardwareergidnzungen — Standard-In-
terface-AnschluBsteuerung IMS-2 zur Kopplung des
Birocomputers mit den MeB- und Hilfsgeraten — und
Erweiterungen des Betriebssystems ermoglichen die
Nutzung des Biirocomputers fiir die MeBtechnik /4/.

2.2. Aspekte der Arbeitsplatzgestaltung beim Einsatz des
bildschirmorientierten Biirocomputers A 5120

Beim Einsatz von Bildschirmgeriten kdnnen je nach
Anwendungsart (gelegentliche Benutzung, stindiger
Arbeitsplatz) speziell physisch einseitige Organbean-
spruchungen (Augen, Arme, Hinde, Riicken) auftreten.
Diese Belastungen weitgehend auszuschalten, war das
erkldrte Ziel der ergonomischen Gestaltung des Biiro-
computers A 5120. Besonderer Wert wurde auf die Min-
derung von Spiegelungen und Reflexionen an Bild-
schirm und Tastatur gelegt. Die Bildschirmfliche ist
zur Senkrechten um 12° geneigt ausgefiihrt. Verdeckte
Griffvorrichtungen am GrundgefdB und die abgesetzte
Tastatur ermdglichen die raumliche Veranderung, um
den Bildschirm und die Tastatur bei der Arbeit stets im
zentralen Sehraum mit optimalem Sehabstand (400 bis
500 mm) positionieren zu kdnnen.

Bei der Einordnung des A5120 in den Arbeitsraum soll-
ten die allgemein fiir Bildschirmarbeitsplitze geltenden
Regeln hinsichtlich Beleuchtung, Griff- und Arbeitsbe-
reich, Mdbelgestaltung, Raumakustik und Raumbedarf
/2/ sorgfiltig beachtet werden. Wegen der spezifischen
Belastungen bei unmittelbarer Bildschirmarbeit (z. B.
als Datenerfassungsgerit) ist bei der Gestaltung von
Arbeitsaufgaben an Bildschirmarbeitsplatzen nach
Maoglichkeit ein abwechslungsreicher Arbeitsverlauf zu
realisieren (z. B. Kombination mit bildschirmunabhin-
gigen Arbeitsprozessen).

3. Biirocomputer A 5130

Das Modell A 5130 ist der leistungsfiahigste Biirocom-
puter des Erzeugnisprogramms der dezentralen Daten-
technik. Er ist ein druckorientiertes Standgerit (als
kompletter Sitzarbeitsplatz) mit Zusatzgeriten fiir kom-
plexe Buchungs- und Abrechnungsaufgaben, dialogori-
entierte Datenerfassung. Nebenbei-Textverarbeitung
und Konvertierung von Dateien zwischen verschiede-
nen Datentriagern.

3.1. Das Modellkonzept aus anwéndungstechnischer
Sicht

Mit der Integration des Druckers robotron 1152 bzw.
robotron 1157 in das Grundmodell des A 5120 (sowie
Bildschirmanzeige, Komplett-Tastatur K 7636 und ver-
schiedener externer Speicher) kann der A 5130 iiberall
dort vorteilhaft eingesetzt werden, wo
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2 KMBG
4 Mini FO (nur fir
AGA 5.2/

TG 22 TischgefdB als Grundelement

AGA 3.2 Anhdngegefdf zur Aufnahme der
Steuereinheit und Stromversorgung 86

8s

8BS

AGA 5.2 Anhdngefd zur Aufnahme von Datentrdgerbaugruppen

(angegebene Zahlen sind Maximalwerte )
BeistellgefdB zur Aufnahme von Datentrdgerbaugruppen

Beistellschrank zur Aufnahme von Baugrugpen im
19- Zoll- Einschub

Abb.3 Konfigurationsméglichkeiten des A 5130

® eine Massendatenerfassung und Weiterverarbeitung
— kombiniert mit einer leistungsfahigen Belegerstel-
lung (Druckausgabe) — erforderlich ist

e fiir die Aufgabenbereiche der Datenerfassung, Be-
triebsabrechnung und die Textarbeit ein umfangrei-
cher externer Speicherbedarf auftritt

e Konvertierungspobleme zwischen den unterschiedli-
chen Datentragern zu l6sen sind

® eine Programmerstellung eine Mehrfachkopplung ex-
terner Datentriager mit Druckausgabe verlangt

@ ein Sitzarbeitsplatz in einer kompakten Gerdteaus-
fiihrung erforderlich ist.

3.2. Die Hardwarekomponenten

Die wesentlichen Baugruppen des Biirocomputers
A 5130 sind identisch mit denen des A5120 (siehe Punkt
2.1.).

Es werden hier die fiir den Biirocomputer A 5130 typi-
schen bzw. erginzenden Baugruppen beschrieben.
Aufgrund des umfangreichen Einsatzgebietes sind
Mehrfachausstattungen mit Datentrigerbaugruppen
moglich. Das modulare Konzept bietet dafiir die Vor-
aussetzungen (Abb. 2). Bevorzugte Konfiguration sind
folgende Kombinationen:
Diskettenlaufwerk/Kassettenmagnetbandgerit
Diskettenlaufwerk/Lochbandeinheit
Kassettenmagnetbandgerit/Lochbandeinheit

Fiir die Einsatzlinie Konvertierung sind weitere Kombi-
nationen mit dem rechnerkompatiblen !/,-Zoll-Magnet-
band méglich, ausgeschlossen die Kombination Loch-
bandeinheit mit %-Zoll-Magnetbandeinheit.

Die Anzahl der zu kombinierenden und iiber das Be-
triebssystem gleichzeitig ansteuerbaren Datentriger-

baugruppen ist begrenzt (zum Beispiel auf vier Lauf-
werke in der Kombination Diskette/Kassette).

3.2.1. GefiiBlosungen

Das GefiaBkonzept baut auf einem modularen Bauteil-
/Baugruppen-Charakter auf. Es beinhaltet Grundkom-
ponenten einer Basiskonstruktion und geritespezifische
Anpassungsteile.

Abb. 3 zeigt die Anordnungsméglichkeiten der Bau-
gruppen fiir die einzelnen GefiaBvarianten. Die Maxi-
malvariante des Biirocomputers A 5130 entsteht mit der
rechtsseitigen Anordnung eines Beistellschrankes (60
cm breit) zur Aufnahme von peripheren Baugruppen
im 19-Zoll-Einschub (z. B. Lochbandeinheit, !/,-Zoll-
Magnetbandeinheit).

3.2.2. Drucktechnik

In der Standgeritelinie der Biirocomputer bildet die
Drucker-Baugruppe das optische Zentrum und ist
gleichzeitig neben der Bildschirmanzeigebaugruppe
eine wichtige Kommunikationseinheit fiir den Bedie-
nér.

Der AnschluB eines beigestellten Druckers (als Zweit-
drucker) ist bei anwendungstechnischen Anforderun-
gen moglich. Eine Gegeniiberstellung technischer und
anwendungstechnischer Parameter der mdglichen
Drucker zeigt Tab. 7.

Seriendrucker robotron 1152

Dieser Drucker entspricht den meisten Einsatzfillen
des Biirocomputers A 5130. Bevorzugt wird er bei An-
fall kleiner und mittlerer Druckmengen und zeitunkriti-
schem Informationsbedarf.
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Tab. 8 Kenndaten der Lochbandeinheit

Die Lochbandeinheit verarbeitet Lochband 5- bis 8spurig nach
TGL 24 496 und TGL 21 584 in der Papierqualitit GK Q mit
einem maximalen Rollendurchmesser *
Lochbandleser 140 mm
Lochbandstanzer 210 mm mit Spule nach ZS 2-17
Die Verarbeitungszeiten betragen fir die
® Lesegeschwindigkeit
des Lochbandleser:
im Durchlaufbetrieb
im Start-Stop-Betrieb
@ Stanzgeschwindigkeit
des Lochbandstanzers: max. 50 Zeichen/s.

max. 300 Zeichen/s
max. 100 Zeichen/s

Als anwendungstechnische Besonderheiten sind her-

vorzuheben:

@ iiber Typenscheibe realisierter Typenabdruck (gute
Druckqualitat, geschlossener Schriftzug)

@ von der Bedienkraft austauschbare Typenscheibe
und damit kurzfristige Schriftbildverdnderung

o Farbbandkassette ermdglicht bedienerfreundlichen
Farbbandwechsel.

Seriendrucker robotron 1157

Mit diesem Drucker wird fiir relativ groe Druckmen-
gen (z. B. Ausiistung) eine leistungsstarke Baugruppe
angeboten.

Entsprechend dieser Auslegung gibt es zum Beispiel
30-Meter-Farbbangdspulen, die bei groBen Druckdaten-
mengen eine akzeptable Standzeit des Farbbandes ge-
wihrleisten.

Durch die Realisierung der Nadeldrucktechnik sind
Schriftbildverinderungen durch das Programm durch-
fihrbar.

3.2.3. Lochbandtechnik

Das Anwenden von Lochbandtechnik ist aus techni-
scher und anwendungstechnischer Sicht als nicht mehr
zeitgemaB zu bezeichnen. Noch bestehende Organisa-
tionsformen beim Kunden erfordern jedoch das Ange-

Tab. 9 Installationsbedingungen fiir den A 5130

Elektrotechnische Werte:
NetzanschluB 220 + 10 % 50 Hz
. -15%
Nennleistungsaufnahme 280 W bis 800 W

(je nach Ausstattung)

Schutzgrad 1P 20 nach TGL 15 165

Schutzklasse 1 nach TGL 21 366

Funkentstort gemiB TGL/NM RGW

Flichenbedarf variantenabhingig, vgl. Abb. 2
zuziiglich Bedien- und Servicefla-
chen nach Bedarf

Masse 140 kg bis 220 kg
(variantenabhingig)

Allgemeine Bedingungen:

e Die Bedingungen des Netzanschlusses miissen den allge-
mein iiblichen Forderungen fiir elektronische Biirogerite
geniigen.

o Die Einsatzbedingungen miissen den Forderungen der Ein-
satzklasse 3 gemidB TGL 26 465 entsprechen.

bot als erginzenden Datentriger. Als Konfigurations-
bestandteil werden sowohl Leser als auch Stanzer ange-
boten. Damit sind alle Anforderungen prinzipiell erfull-
bar. Mit dem Einsatz der Lochbandeinheit als Ein-
schub im Beistellschrank ist die Handhabung fiir die
Bedienkraft einfach. Die eingebauten Kontrolleinrich-
tungen garantieren eine hohe Datensicherheit sowohl
beim Herstellen als auch bei der Weiterverarbeitung
des Datentragers.

In Lese- und Stanzstation sind Kontrollen fiir Bandril3
und Bandende realisiert. Fiir die Abwickelspule der
Stanzeinheit gibt es die Anzeige ,.Bandendevorwar-
nung".

Das gestanzte Zeichen wird mit dem Zeichen im Puffer-
speicher des Lochbandstanzers verglichen. Stanzfehler
zeigt das Betriebssystem an. Tab. 8 zeigt die Kenndaten
der Lochbandeinheit.

3.2.4. '/,-Zoll-Magnetband-Anschiufl

Der !/,-Zoll-Magnetband-Anschluf8 ist vorrangig zur

Losung von Konvertierungsproblemen vorgesehen.

Er kommt dort zum Einsatz, wo die im Biirocomputer

A 5130 installierte Intelligenz bzw. die Gesamtspeicher-

kapazitit des Gerates

e zur Weiterverarbeitung der Daten/Informationen
nicht ausreicht

o die Méglichkeit der on-line-Verarbeitung nicht zu-
1aBt.

Die Magnetbandeinheit wird von der ZRE K 2521 ge-

steuert, sie ist iber DMA an den Systembus' des Biiro-

computers angeschlossen.

Literatur

/1/ Autorenkollektiv: Das Erzeugnisprogramm der dezentralen Daten-
technik des VEB Kombinat Robotron.
NTB25(1981) 2, S.38.

/2/ Schneider, W.: Menschengerechte Gestaltung der Bildschirm-Ar-
beitsplitze.

Birotechnik 1980, Heft 4, S.388,
Biirotechnik 1980, Heft 5, S.504.

/3/ Meichsner, H.: Drei Betriebssysteme — SIOS, UDOS, SCP - lau-
fen auf dem Biirocomputer A 5120/A 5130. NTB 28 (1984), 3,
S.93-95

/4/ Erben, W.; Fricke, T.; Naumann, G.: Variante des Biirocomputers
robotron A 5120 fiir die MeBtechnik
NTB 28 (1984) 4, S. 122-127.



Magnetbandanschluf3

29

Magnetbandanschluf
an A 5120/A 5130

Michael Philipp
VEB Robotron-Buchungsmaschinenwerk
Karl-Marx-Stadt

1. Anwendungstechnische Zielstellungen

Die Biirocomputer A 5120 und A 5130 sind als ,,offenes
System* konzipiert — offen fiir neue Einsatz- und Auf-
gabengebiete, offen auch fir neue technische Mittel (in

Form eingebauter bzw. angeschlossener Baugruppen

oder Gerite), die selbst bedingt sind durch erweiterte

Zielstellungen oder durch geinderte bzw. weiter- oder

neuentwickelte Hardware-Komponenten.

Als eine notwendige Ergidnzung der Biirocomputerfa-

milie A 5120 und A 5130 wurde vom Entwickler und

Produzenten der AnschluB eines !/,-Zoll-Magnetband-

gerdtes am BC A 5130 realisiert.

Frither wurde mit der Geritefamilie

o Datenerfassungsgerit robotron 1372

o Konverter robotron 1255

ein auf den Datentriger Magnetbandkassette orientie-

rtes System zur (Massen-)Datenerfassung produziert.

Die Biirocomputer l6sen mit den Geriten

® A 5120 in minimaler Konfiguration (,,Billigvariante*)

® A 5130 mit !/,-Zoll-Magnetband als Konverter

dieses Geritespektrum ab.

Das hat fiir den Anwender zahlreiche Vorteile:

® Der Einsatz der Datentriger Magnetbandkassette
oder einer der Diskettentypen ist wahlweise bzw.
kombiniert moglich.

® Magnetbandkassetten von robotron 1372/1255 sind
kompatibel.

e Das !/,-Zoll-Magnetband ist physisch und logisch
kompatibel zu den Geriten des SKR, ESER oder ro-
botron 4201.

o Erfassungsgerite A 5120 in entsprechender Konfigu-
ration sind bei sprunghaft gewachsener Leistungsfa-
higkeit im allgemeinen billiger als Datenerfassungs-
gerite robotron 1372; das Gerit A 5130 mit !/,-Zoll-
Magnetband ist bei Ausstattung mit SD 1152, 64 K
Byte RAM, Geriten fiir die Minidiskette, 8”-Dis-
kette und Magnetbandkassette um etwa 20 Prozent
billiger als robotron 1255.

@ Der Biirocomputer A 5130 mit '/,-Zoll-Magnetband
kann auch ohne Magnetband betrieben werden — er
arbeitet als Biirocomputer ohne jegliche Einschrin-
kungen.

Biirocomputer mit '/,-Zoll-Magnetband gewéhrleisten
iiber das Konvertieren ein sehr 6konomisches Verfah-
ren des Einlesens der Daten in den Grof3rechner.
Die konvertierten Daten stehen in Form gepriifter, for-
matgerechter !/,-Zoll-Magnetbédnder sofort zur Verar-
beitung an der EDVA bereit. Am Rechner entfallen da-
mit die sonst notwendigen, sehr zeitintensiven und rela-
tiv fehlerbehafteten Arbeiten zum Einlesen traditionel-
ler Datentriager wie Lochband oder Lochkarte. Dazu
einige Zahlen:

— Das Konvertieren von 256 K Byte am BC (auf Dis-
kette oder Kassette gespeichert) dauert etwa 20 Mi-
nuten.

— 256 K Byte in Lochkartenform an einer EDVA des
Typs ESER einzulesen bedeutet bei etwa 50 Byte je
Lochkarte etwa 10 Minuten wesentlich teurere Rech-
nerzeit.

— Ein Konverter amortisiert sich bei Auslastung mit 30
Erfassungskriften in etwa 9 Monaten.

— Die frei werdende GroBrechnerzeit kann anderweitig
produktiv genutzt werden.

2. Technische Mittel des Anschlusses

An den Biirocomputer A 5130 werden angeschlossen

siehe auch Abb. 1, (Seite 30):

— das Magnetbandgerit CM 5300.01, hergestellt von
ISOT, VR Bulgarien. .

Dieses Gerat wird auch bei Rechnern der SKR-Serie

(z.B. CM 4, A 6401 usw.) verwendet.

— der Steckeinheitenrahmen K 0120, in dem der elek-
tronische AnschluB Magnetband ABM K 5025 mit
den Steckeinheiten
e Koppelplatte 8086
o CRC-Platte 8069
® Ausgangsplatte 8070
® ZRE-Platte K 2522 (!)
untergebracht ist.

Realisiert wird ein direkter Speicherzugriff.

— die Stromversorgung iiber die Riickverdrahtung (an
die Stromversorgungseinheit SVE);

— das Gehiuse als BeistellgefaB bei A 5130.

Das Magnetbandgerit CM 5300.01 besitzt folgende

technische Daten:

Aufzeichnungsverfahren 9 Spuren,

ISO 1863-1976

Aufzeichnungsdichte 32 Bit/min = 800 bpi

Ubertragungsgeschwindigkeit 10 K Byte/s

Bandgeschwindigkeit 0,3175 m/s

Riickspulgeschwindigkeit 1,5 m/s

Magnetbandldnge 370 m

Leistungsaufnahme etwa 150 Watt

Umgebungstemperatur 5 °C...35 °C

relative Luftfeuchte 20-90 %

Mittels Tastensatz lassen sich die erforderlichen Mani-

pulationen bei Bandeinlegen, -entnehmen und Riick-

spulen realisieren.

3. Unterstiitzung durch das Betriebssystem SIOS 1520

Das !/,-Zoll-Magnetband wird am Biirocomputer
A 5130 umfassend z. Zt. durch das Betriebssystem
SIOS 1520 unterstiitzt. Das Betriebssystem UDOS be-
achtet diese Datentriger nicht. Bei SCP 1526 sind ent-
sprechende Komponenten erst in Entwicklung.
In SIOS 1520 gibt es fiir das Magnetbandgerat — wie
fiir alle Baugruppen — einen (1 K Byte groBen) Modul.
Dieser Modul ist einer der zur Zeit etwa 15 Moduln,
die vom Anwender selbst mit Hilfe des Dienstpro-
gramms Generieren eines ladefdhigen Betriebssystems
auf Diskette oder Magnetbandkassette (SGEN) zu ei-
nem sofort ladefihigen Systemlader zusammengestellt
werden kénnen.
Die logische Geriteadresse des Magnetbandgerites ist
08, die physische Adresse ,,A8"“H.
Die Programmiersprache MABS 1520 (bzw. der ent-
sprechende Assembler) unterstiitzt die Arbeit wie folgt:
— Datenaufzeichnung/Lesen blockweise, 2 bis 16 383
Byte, Bandmarke wird gesetzt/erkannt,
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— Programmierung iiber einen Geritesteuerblock — von MB-Kassette

(UCB, unit control block), der vom Anwender vorzu-
gebende und vom System erzeugte Parameter enthilt,
— Status- und Fehlermeldungen iiber einen SEB-Code
(status error-byte-code),
— Befehle PUTC und GET fiir Aufzeichnen und Lesen,
CTRL mit Parametern fiir Riickspulen bis Bandbe-
ginn. Vorwirts-/Riickwirtspositionieren
iiber... Bandmarken, Vorwirts-/Riickwértspositio-
nieren iiber... Blocke, Aufzeichnen Bandmarke(n).
Alle Befehle sind ..simultan* méglich.
Fehlerbehandlung iiber ON error bzw. ONF...
Aus diesen Méglichkeiten der Programmierung erge-
ben sich zwei Tatsachen:
Es ist prinzipiell méglich, !/,-Zoll-Magnetbdnder un-
terschiedlicher logischer Struktur (z. B. ESER/DOS
und OS, robotron 4201 u. a.) zu erzeugen/zu lesen,
wenn sie physisch der Norm ISO 1863—1976 genii-
gen:
die Programmierung ist fiir den konkreten Anwender
nicht komfortabel, da die einzelnen logischen For-
mate nicht im Dateiniveau unterstiitzt werden.
Deshalb wurden und werden fiir die Standardaufgaben
fiir '/,-Zoll-Magnetband am Biirocomputer eine Reihe
nutzungsbereiter Programme entwickelt, die nachfol-
gend charakterisiert werden.
Die Programmierung fiir das '/,-Zoll-Magnetband ist
auch in BASIC méglich, Dateiarbeit wird unterstiitzt.

4. Standardprogramme

Der Umfang der zu schaffenden Standardprogramme
ist aus folgender Ubersicht zu erkennen:

@ allgemeine Dienstfunktionen

® Initialisieren/Labeln

® Druck, Anzeige Magnetband

fiir

® ESER-Rechner (DOS-ES, OS/ES)
SKR-Anlagen
robotron-4200-Rechner
allgemeine Unterprogramme
Konvertieren

von Disketten

auf '/)-Zoll-Magnetband im
o ESER-Format (DOS/ES, OS/ES)
o SKR-Format

o KRS-Format

® Rekonvertieren

von !/,-Zoll-Magnetband

— in ESER-Formaten

— in SKR-Format

— in KRS-Format

auf die Datentriger

® Diskette

e MB-Kassette

bzw. nur in den Speicher zur anlageninternen Weiter-
verarbeitung (Unterprogramm(e)).

Dieses Aufgabenspektrum ist gelost, die vorliegenden
Programme sind nachfolgend beschrieben.

4.1. Allgemeine Dienstprogramme/Unterprogramme

LABE:

Dienstprogramme zum Initialisieren von Magnetbén-
dern in beiden ESER-Formaten

Bandmarke(n) sowie die Kennsitze VOLI, HDRI,
HDR2 im DKOI-Code kénnen angezeigt, gedndert
oder erzeugt werden.

Méglich sind fabrikneue oder bereits initialisierte Bin-
der.

LABS:

Dienstprogramm zum Initialisieren von Magnetbén-
dern im SKR-Format (CM-Rechner)

Die Kennsitze VOL1, HDRI, HDR2 im ISO-7-BIT-
CODE koénnen angezeigt, geindert oder erzeugt wer-
den; mdglich ist es auch, Bandmarke(n) zu erzeugen.
Es kénnen fabrikneue oder bereits initialisierte Béander
eingesetzt werden.

LABK:

Dienstprogramme zum Initialisieren von Magnetbin-

dern im KRS-Format

Realisiert werden dialogorientiert

~ Aufbringen/Andern der Datentrigerkenndatei (Vor-
block, Datenblock, Nachblock),

— Druck/Anzeige dieser Blécke.





























































































































































































